Guide de démarrage rapide RLM01
Brochure V2.1 () French ;%i& #Zsi

Etape 1 - Installer ['application

Telécharger l'application

e Pour les utilisateurs d'Android et d'iPhone,
scannez le code QR a gauche pour
télécharger l'application FJD Landscaping.
Pour les utilisateurs iOS / Android, scannez
le code QR ci-dessous pour télécharger
l'application FJD Landscaping.

e Lestablettes configurées avec RLM01 ont
déja installé l'application.

Etape 2 - S'inscrire et se connecter

e OQuvrezl'application, cliquez sur "S'inscrire maintenant" et inscrivez votre compte personnel
et connectez-vous en suivant les instructions de la page.
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FJD
LANDSCAPING

Enter email address

Enter verification code Send

Register Password

O I've read and agreed to User Agreement and
Privacy Policy

Europe | V0.4.4 (24080101)

Etape 3 - Voir ['encyclopédie du produit
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<
REGISTER

—_——

For account security, please set a login password
and enter verification code. Your password must
be a combination of numbers, letters and special
characters, and at least 8 characters long.

Enter Email Address
Enter Password

Enter Verification Code Send

Create Account

O I've read and agreed to User Agreement and
Privacy Policy

Europe | V0.4.4 (24080101)

Terms of Service

To proceed, please agree to the
User Agreement and Privacy Policy.

Cancel Agree

2L Sivous rencontrez des problémes lors de l'utilisation, vous pouvez vous rendre 3 la

[Encyclopédie des produits] pour trouver des solutions.

e Apres avoir terminé la
connexion, accédez a la
page d'accueil et cliquez
sur l'icone "Parametres"
en haut a droite.

Choisissez « APP » et
cliquez sur « Encyclopédie
des produits » dans la liste
ci-dessous.

e Apres l'entrée, vous
pouvez consulter le
manuel d'utilisation de
RLMO1, les questions
fréquemment posées, les
vidéos d'utilisation, etc.



91 wll = . 16:06 N\

FJD Landscaping © © < Settings

Y/

=

@
Add Device

Etape 4 - Installation du module de buse

Line Marker App

Account

Language Englis

Unit Switch km/m/fcm

Shared Devices

Notifications

System
Permissions

Upload Log

Product Wiki

Legal Information

App Update

16:06 N\

)

Product Wiki

Product Name RLMO1 PaintMater Pro

(EN)RLMO1 Robotic Line Marker User
Manual V1.2.pdf

RLMO1 Quick Start Guide V1.0.pdf
RLMO1 FAQ V1.1 .pdf

Tutorial Videos

6 F)Dynamics

E

RLMO01_2.0.7.19_English_20250901

6.1min

6 F)JDynamics

1 Arrétez la machine de marquage sur un endroit plat et propre, préparez un gant et rangez tous

les composants et outils d'installation de la machine de marquage

1. accessoires

La boite a outils contient tous les accessoires de RLMO1. Veuillez ouvrir la boite a outils

et vérifier le nombre en fonction de la liste des accessoires.

2. Installer

Pour les étapes détaillées d'installation, veuillez consulter le tutoriel vidéo de

[Encyclopédie des produits] dans l'application FJD Landscaping.

2.1 Installer le module de buse

b4

é



e Dans la boite a outils, trouvez 2 boulons a téte
hexagonale extérieure M8 * 70 mm pour fixer le

composant de la buse et le cadre.

Numéro
de Nomdela .
, N , , Quantlt‘
sequen piece detachee
ce
1 boulon a téte 2

hexagonale
extérieure

e Connectez le cable électrique et le tuyau d'eau a
l'interface rapide de démontage au bas de la
carrosserie.

Etape 5 - Test de démarrage



Avant de démarrer, assurez-vous que la batterie est completement chargée et
correctement installée dans le compartiment de batterie de la téte de la voiture.

1. Allumer / éteindre l'alimentation
\ e Appuyez sur le bouton d'alimentation. La
’ lumiere s'allume pour indiquer que
& : I'appareil est alimenté.

e Appuyez a nouveau sur le bouton
d’ alimentation. L’ extinction de la LED
indique que I’ appareil est éteint.

2. Présentation des capteurs et des interrupteurs

1) Capteur de gouttes de pluie, vous recevrez
un message d'alerte sur l'application lorsque
la pluie tombe.

2) Interrupteur d'alimentation.
3) Interrupteur de peinture / d'échappement.

4) Bouton d'arrét d'urgence. Lorsque le
bouton d'arrét d'urgence est enfoncé, le
moteur de la roue motrice et la pompe sont

déconnectés et cessent de fonctionner. Faites
tourner le bouton dans le sens des aiguilles
d'une montre pour supprimer le signal d'arrét
d'urgence et restaurer ['état d'alimentation
normale.

3. Testez le systeme de pulvérisation

e Choisissez la peinture.

o La peinture doit étre une peinture a
I'eau, ne nuire pas a 'herbe du terrain
de jeu et respecter les lois et
réglements locaux.



&S o Il existe deux types de peinture: la
peinture préte a l'emploi et la peinture
a diluer. La densité de la peinture doit
étre inférieure ou égale a 1,2 lorsde la
pulvérisation. Pour la peinture a diluer,
il est recommandé d'utiliser un rapport
peinture/eau de 1:4 (c'est-a-dire une
partie de solution mere diluée dans
quatre parties d'eau) et de mélanger
pendant au moins 3 minutes pour que
la peinture et 'eau soient bien diluées.

» Test de dégazage et de peinture.

o Avant de pulvériser la peinture, il est
nécessaire de purger l'air pendant 15
secondes, puis de pulvériser la

peinture pendant 5 secondes pour
s'assurer que tous les tuyaux d'eau
sont remplis de peinture sans air.

o Fonction du bouton de controle de la
peinture :

1 Quand l'interrupteur est mis surla
gauche, il est en mode d'évacuation.

2 Quand le commutateur est mis surla
droite, il s'agit de peinture.

3 Quand l'interrupteur est dans
laposition centrale, il est a |'état éteint.



Etape 6 - Liaison de la configuration du réseau
1. Ajouter un robot de soulignement

T2l Assurez-vous que le Bluetooth est activé sur votre téléphone ou votre tablette,
connectez-vous au réseau et que la distance avec RLMO01 est inférieure a 5 m. Pour les
opérations spécifiques, veuillez vous référer a 'application [Encyclopédie des produits].

e Appuyez sur le bouton « e Choisissez "RLMO01" dans e Lenuméro de série de
['appareil peut étre
consulté sur 'emballage

Ajouter un appareil » ci- les options.
dessous.
ou sur le dos du

: all 7 - i
941 . compartiment de la

FJD Landscaping D @ batterie.

Select a device model
Select a device
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P
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Maybe Later

Add Device

2. Connectez le robot de tracage au réseau



Apres avoir
terminé la
connexion
Bluetooth,
sélectionnez
['option Wi-Fi
(2,4G) ou «
Réseau cellulaire
» (4G) pour
configurer le

réseau.

©

Connect Successful,
keep setting network

The distribution network can help you know
the status of the equipment in time,
remotely operate the equipment, etc.

Connect by Wi-Fi

Connect by Cellular

[

]

Maybe Later

Start Activation

Pour sélectionner
la connexion 4G,
cliquez d'abord
sur l'icone «
Activer ».
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SIM Card

Enable the SIM card o
Carrier CHINA MOBILE

ICCID 898604401923D0085469

Remarque:
Certaines cartes
SIM peuvent
nécessiter une
configuration
manuelle du
point d'acces
réseau (APN)
pour fonctionner.

9:41 ol F -

New access point v

Name

Name Of Access Point
APN

APN

Username

Please Enter User Name

Password

Please Enter The Password

e Apresavoir activé

['appareil, vous
pouvezignorer la
configuration de
la localisation et
cliquer sur
"Retour" dans le
coin supérieur
gauche.

Select the positioning mode

Select NTRIP service or RTK base
station as the positioning mode for
the device.

La configuration de positionnement est détaillée dans la section 8 de cette description.

Etape 7 - Contréle a distance RLM0O1

e Lamanette gauche controle ['avance et la recul, la

manette droite contrdle la gauche et la droite.



e Appuyezsurl'icone

v 082 T 2B O % S G

S

"Télécommande" en bas a

gauche pour entrer en mode de /\

télécommande. Lors de votre

premiere tentative de ‘ < ° >

télécommande d'un appareil, @

déplacez d'abord l'appareil dans \\/

une zone dégagée et maintenez

une certaine distance de

['appareil. e Lavitesse de conduite peut étre régléede 1a3

niveaux au bas de |'écran. Veuillez vous familiariser

16:06 & wtl = 0D avec l'opération en vitesse lente avant d'utiliser la

vitesse rapide.
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Prepare Create Start Task

View in Maps »

Etape 8 - Configuration de localisation



Lorsque vous utilisez le RLMO1 pour des taches telles que la calibration, le repérage et
le tracage de lignes, assurez-vous que vous étes dans un environnement avec un bon
signal réseau et satellite (sans obstruction du ciel) tout au long du processus. Pour un
tutoriel détaillé, consultez [Encyclopédie des produits].

9:41 il

< Positioning Mode

Proxy Channel

Automatically obtain NTRIP account pre—configured in GM
web for faster positioning setup.

Personal Channel

Enter personal NTRIP account mannually for positioning
setup

—'

Internal Radio

Obtain positioning service by connecting to Internal Radio
station.

o')
1

Votre appareil utilise la technologie de
positionnement haute précision RTK. Trois
options de service de positionnement RTK
sont actuellement prises en charge.

1. Canal d'agent (par défaut) : Liez votre
compte CORS et votre appareil dans le
cloud. Cliquez sur ce canal pour obtenir
automatiquement le compte de connexion
a partir du cloud et réaliser une
configuration de positionnement plus
rapide. Si ce canal n'est pas encore ouvert,
veuillez contacter le personnel de support
pour configurer votre appareil sur la
plateforme GM.

2. Canal personnel: configurez le
positionnement en saisissant
manuellement le compte CORS sur
l'application. Vous pouvez acheter un
compte aupres du fournisseur CORS local.

3. Radiointerne: configuration de
localisation par connexion a la station de
base FJD (a déployer soi-méme).

Etape 9 - Calibration de la pulvérisation



Veuillez calibrer ['appareil avant de ['utiliser pour la premiere fois afin d'assurer des
angles droits et des arcs parfaits. Avant d'effectuer |'étalonnage, veuillez controler a

distance l'appareil sur un sol plat et ouvert. Il est recommandé d'avoir au moins 6 m x 6

m, et le signal satellite n'est pas obstrué ; confirmez que le volume de peinture /
volume d'eau est suffisant et que le bouton de peinture de 'appareil est en mode "off".
Pour des opérations spécifiques, veuillez vous référer a 'APP [Produit Lingo].

e Appuyezsurle
bouton «
Parameétres »
dans le coin
supérieur droit de
['écran d'accueil.
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Dans la liste des
parametres de la
machine de
marquage,
sélectionnez
«Calibration de la
téte
d'impression».
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< Settings
‘\J - 88 System Status
s -
] 6 G) Sprayer Calibration
L@
¥ Spray System Maintenance Tools
©Q Accessory List
7%= Network Settings
& 2 Advanced Settings
@ > Help & Feedback
Prepare Create Start Task
4» Firmware Version

View in Maps >

e Cliquez sur "Commencer la calibration",

e Entrezlalargeur
de ligne requise.
La largeur de
ligne la plus
courante est de
10cmou 12 cm.
Cliquez sur «
Enregistrer ».

X Line Width

Cancel

e Lacalibrationde
la téte
d'impression se
compose de 5
éléments.
Veuillez cliquer
sur chacun d'eux
et terminer tous
les éléments.

< Sprayer Calibration

Line Width 10.0cm >

Lateral Offset Calibration
@ Calibrated
l I ' Longitudinal Offset Calibration

Straight Line Spray-On
Calibration

Calibration

ﬁ Straight Line Spray-Off

“ Arc Spray-On/Off Calibration

e Comparez les résultats réels avec les

['appareil exécutera automatiquement la
tache prédéfinie. Apres avoir terminé la
tache, cliquez sur 'option "Paramétres"
pour accéder a la page de réglage des
parametres.

illustrations, ajustez les parametres selon
les instructions et cliquez sur « Enregistrer
». Répétez les étapes ci-dessus jusqu'a ce
que les résultats de la ligne de
démarcation atteignent les normes.
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< Lateral Offset Calibration < Calibration Parameter

Lateral Offset Parameter Ocm >
-20 20

Two line overlap, no need to adjust the
parameter.

If line shifted, measure the distance
[ — ] between two lines:

_F . . .
A. If line ) shifted left, increase
parameter: the distance between two lines

Start Calibration (X\/2
= [ Cancel ] Save
G Remote Control

Etape 10 - Créer des dessins

Lorsque vous utilisez le RLM01 pour la ponctuation, assurez-vous que vous étes dans
un environnement avec un bon signal réseau et satellite (le ciel est sans obstacle) tout
au long du processus. Le RLMO01 doit étre a moins de 5 m du téléphone portable ou de
la tablette pour assurer une connexion Bluetooth normale. Pour les opérations
spécifiques, veuillez vous référer a l'application [Encyclopédie des produits].



e Appuyez sur le bouton « e Vous pouvez choisir entre le marqueur RLMO01 ou le V4E
Créer » de l'écran pique de repérage pour collecter les coordonnées et créer
d'accueil. des dessins. Si vous n'avez pas de V4E pique de repérage,

sélectionnez "Marqueur RLMO1" et controlez a distance le

RLMO1 pour collecter les coordonnées a I'emplacement
LM_0003FY > @ @ spécifié.

@46 K1 & %
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< Create Field
g -
Wo°
Mark points with RLMO1 Mark points with Point Marker
Remotely—control RLMO1 to collect point Take Point Marker to collect point coordinates
coordinates data data
&
@ »
Prepare Create Start Task
View in Maps >
e Choisissez le modele de dessin selon vos e Selon les instructions de la page,
besoins et personnalisez le nom du dessin. sélectionnez |'option qui correspond aux
conditions réelles du site.
< Create Field
Name Football Field 11V11 < Create Field

Standard Football Field English Standard Football Field Rubby Field Field Type Field Type

S 0 RN RS

Football Field 11V11 Football Field 9V9 Football Field 7V7 Football Fi
68 105m (FIFA) 68 105m (FIFA) 68 105m (FIFA) 68X 105m Goalposts present No goalposts

The current field has fixed goalposts The current field has no fixed goalposts



< Create Field < Create Field

Without net With et 4-Point Merking 2-Point Mrking
e Apres avoir accédé a la page de e Selon lesinstructions en haut a droite,
ponctuation, veuillez consulter dirigez I'appareil vers la position
attentivement 'animation d'exemple et correspondante sur le terrain. Une fois que
aligner la téte d'arrosage sur la position l'icone de l'appareil n'est plus flottante sur
cible selon la méthode illustrée pour l'application, cliquez sur le bouton
effectuer la collecte des coordonnées. "Marquer" en bas de la page pour enregistrer
le point.

Tips e Sivous devez relabel le point précédent,
cliquez sur le bouton "Annuler" pour annuler

I'opération.

)

X )

P

Ul

b

ERmRAz()

Remotely control the device to the target point,

ensuring the nozzle is aligned with it.

@
00

Confirm .
e Apres avoir marqué tous les points, cliquez

sur le bouton "Terminer" pour terminer la
création du dessin.



Tips

When marking goalpost, ensure the front

bumper lightly touches the outside of the

goalpost, with the nozzle aligned parallel to it.

Confirm

Etape 11 - Démarrer la tache

1=l Avant de commencer la mission, assurez-vous que le réseau RLMO1 est connecté, que le
signal RTK est normal et que vous étes dans un environnement sans obstruction du ciel

tout au long du trajet.

e Une fois la création du dessin terminée, e Cliquez sur « Confirmer » pour relier le
vous pouvez accéder a la page d'apercu de service de localisation de RLM01 avec un
la tdche. Cliquez sur le bouton "Démarrer seul clic.

la tAche" pour commencer directement la
tache.
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Prepare Create Start Task

View in Maps >

e Apres avoir commencé la tache, vous
pouvez voir la progression sur la page.
Cliquez sur le bouton « Mettre en pause »
pour mettre en pause la tache. Cliquez sur
le bouton « Arréter » pour enregistrer la
progression et arréter la tache.

One-click reconnection of
positioning service

The device’s position service is
disconnected. Reconnect now?

Vous pouvez également ajuster les
parametres tels que la pression de
peinture et la vitesse du véhicule dans
I'option [Parametres de la tache]. Pour
plus de détails, veuillez consulter le
tutoriel correspondant dans
I'[Encyclopédie du produit].



™ 2.0km/n 335m / 712.88m v

Task Ended

° !
Soccer 11V11-1
2025/04/02 09:40 — 2026/04/02 10:00

© sSoccer 11V11-1 -» - 56%

20, 1234,

FERT 2z

Please clean the spray system
now to avoid clogging.

Confirm

Etape 12 - Nettoyage

E Pour éviter le bouchage de la peinture, il est recommandé d'effectuer le nettoyage dans
les 15 minutes suivant la fin de chaque pulvérisation. Pour les opérations spécifiques,
veuillez vous référer a 'application [Encyclopédie des produits].
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