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Schritt 1 - Installieren der APP

APP herunterladen

e FurAndroid- und iOS-Benutzer: Scannen
Sie den QR-Code links, um die FJD
Landscaping APP herunterzuladen. Fur
i0OS/Android-Benutzer: Scannen Sie den
QR-Code unten, um die FJD Landscaping
APP herunterzuladen.

e Die mit RLMO1 konfigurierte Tablet-PC hat
die APP bereits installiert.

Schritt 2 - Registrieren und Anmelden

* Bitte 6ffnen Sie die APP, klicken Sie auf "Jetzt registrieren" und registrieren Sie Ihren
personlichen Account und melden Sie sich an, indem Sie den Anweisungen auf der Seite
folgen.
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REGISTER

—_——

4 i For account security, please set a login password
FJ D and enter verification code. Your password must

be a combination of numbers, letters and special
LANDSCAPING

characters, and at least 8 characters long.

Enter Email Add i
nter Emai ress Terms of Service

Enter email address Enter Password To proceed, please agree to the
User Agreement and Privacy Policy.

Enter verification code Send Enter Verification Code Send

Register Password

Cancel Agree

O I've read and agreed to User Agreement and O I've read and agreed to User Agreement and
Privacy Policy Privacy Policy
Europe | V0.4.4(24080101) Europe | V0.4.4 (24080101)

Schritt 3 - Produkt Wiki (in APP) 6ffnen

=l Wenn Sie wahrend der Verwendung auf Probleme stoRRen, kénnen Sie zur
[Produktlexikon] gehen, um eine Losung zu finden.

e Nachdem Sie sich e Offnen Sie ,APP “und e Nach dem Einloggen
angemeldet haben, klicken Sie in der unteren konnen Sie das
gelangen Sie zur Liste auf ,,Produkt- Benutzerhandbuch, die
Startseite und klicken auf Enzyklopadie haufig gestellten Fragen
das Einstellungs-Symbol und Anleitungsvideos flr
in der oberen rechten das RLMO01 ansehen.

Ecke.
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Schritt 4 - Spruheinheit montieren

Line Marker App

Account

Language Englis

Unit Switch km/m/fcm

Shared Devices

Notifications

System
Permissions

Upload Log

Product Wiki

Legal Information

App Update

)
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Product Wiki

Product Name RLMO1 PaintMater Pro

(EN)RLMO1 Robotic Line Marker User
Manual V1.2.pdf

RLMO1 Quick Start Guide V1.0.pdf
RLMO1 FAQ V1.1 .pdf

Tutorial Videos

6 F)Dynamics

E

RLMO01_2.0.7.19_English_20250901

6.1min

6 F)JDynamics

1 Stellen Sie den Roboter an einer ebenen und sauberen Stelle, bereiten Sie Handschuhe vor und

ordnen Sie alle Teile in der Kiste und Werkzeugkiste an.

1. Zubehor

Das Werkzeugkasten enthalt die Zubehor und Ersatzteile flir RLMO1. Bitte 6ffnen Sie
den Werkzeugkasten und prifen Sie die Anzahl gegen Packliste.

2. Installieren

Fir ausfuhrliche Installationsschritte siehe das Videotutorial in Produkt-Wiki in der APP

FJD Landscaping .

2.1 Spruheinheit montieren

b4
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e Zwei M8*70mm Aufdensechskantschrauben aus dem
Werkzeugkasten nehmen und die Spriiheinheit am
Roboter befestigen.

Nr. Zubehor Anz

1 Sechskantschraube p

e Stecken Sie das Stromkabel und das Wasserrohr in

das Loch unten am Roboter.
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Schritt 5 - Starttest



Stellen Sie vor dem Einschalten sicher, dass der Akku voll geladen ist und richtigim
Akkufach des Vorderrades installiert ist.

1. Strom ein/aus

é \ e Driicken Sie den Stromschalter. Die

gsg Anzeige leuchtet auf, um anzuzeigen, dass
2 das Gerat eingeschaltet ist.

¢ Dricken Sie nochmal den Schalter. Wenn
die LED erlischt, ist das Gerat
ausgeschaltet.

2. Sensoren und Schalter

1) Regentropfensensor, der bei Regen eine
Benachrichtigung in der APP sendet.

2) Stromschalter.

3) Spriih-/Entliftungsschalter.

4) Not-Aus-Schalter. Wenn der Not-Aus-
Schalter gedriickt wird, werden die
Antriebsradmotoren und die Pumpe stromlos
und stoppen ihre Arbeit. Drehen Sie den

Knopfim Uhrzeigersinn, um das Not-Aus-
Signal zu loschen, und die normale
Stromversorgung kann wiederhergestellt
werden.

3. Spriihsystem

¢ Holen Sie bitte die Farbe.

o Die Farbe muss wasserbasiert sein, darf
das Rasen des Spielfeldes nicht
schadigen und muss den lokalen
Gesetzen und Vorschriften entsprechen.



- o Es gibt zwei Arten von Lack:
gebrauchsfertig und mit Wasser zu
verdiinnen. Die Dichte des Lackes muss
bei der Lackierung <= 1,2 sein. Bei der
mit Wasser zu verdliinnenden Version
wird ein Lack-Wasser-Verhaltnis von 1:4
empfohlen (d. h. eine Portion
Stammlosung wird mit vier Portionen
Wasser verdiinnt) und mindestens drei
Minuten geriihrt, um den Lack und das
Wasser vollstandig zu verdiunnen.

e Riickfluss und Spriihen

o Vor der Markierung muss zunachst 15
Sekunden lang Rucklauf durchgefiihrt
werden und dann 5 Sekunden lang

gespruht werden, um sicherzustellen,
dass alle Schlauche mit Farbe gefiillt
sind und keine Luft in Schlauchen ist.

o Funktion der Lackiersteuerung:

1 Wenn der Schalter auflinksgestellt
wird, ist es ein Auslass.

2 Wenn der Schalter aufrechtsgestellt
wird, erfolgt das Lackieren.

3 Wenn der Schalter in dermittleren
Positionist, ist er ausgeschaltet.



Schritt 6 - Netzwerkverbindung und Bindung

1. Strichroboter hinzufiigen

'@ Stellen Sie sicher, dass Bluetooth auf Ihrem Smartphone oder Tablet aktiviert ist,
verbinden Sie sich mit dem Netzwerk und die Entfernung zu RLMO1 betragt weniger als
5 m. Stellen Sie sicher, dass Bluetooth auf Ihrem Smartphone oder Tablet aktiviert ist,
verbinden Sie sich mit dem Netzwerk und die Entfernung zu RLMO1 betragt weniger als
5 m. Weitere Informationen finden Sie in der APP [Produktlexikon].

e Tippen Sie auf die e Wahlen Sie "RLM01" aus e Die SN des Gerats kann
Schaltflache "Gerat den Optionen aus. auf der Verpackung oder
hinzufiigen". auf der Riickseite des

Batteriefachs eingesehen
9:4 all T -
werden.
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Select a device model Select a device

p i
~E  tRaooo , g FIDFRA0002460120FY
e " FJDFR40002460120FY v/
B FVv2000 > —cg
— ==d
S oMo . g FIDFRA0002460120FY

Add Device
N

Maybe Later

2. Verbinden Sie den Roboter mit Netzwerk



Nachdem die
Bluetooth-
Verbindung
hergestellt
wurde, wahlen
Sie die Option
JWi-Fi (2,4 GHz) “
oder
»~Mobilfunknetz
(4G) “aus,um
das Netzwerk zu

konfigurieren.

Connect Successful,
keep setting network

The distribution network can help you know

the status of the equipment in time,
remotely operate the equipment, etc.

Connect by Wi-Fi

(

Connect by Cellular ]

Maybe Later

Um die 4G-
Verbindung zu
aktivieren,
klicken Sie
zunachst auf das
Symbol
,Aktivieren “

11:00 2\ EHAC
SIM Card

Enable the SIM card @

Carrier CHINA MOBILE

IccID 898604401923D0085469

Start Activation

Hinweis: Bei
einigen SIM-
Karten muss
moglicherweise
die APN manuell
konfiguriert
werden, damit sie
verwendet
werden kann.

9:41 ol F -

New access point v

Name

Name Of Access Point

APN

APN

Username

Please Enter User Name

Password

Please Enter The Password

Nachdem Sie die
Gerateaktivierung
abgeschlossen
haben, konnen
Sie die
Standortbestimm
ung zunachst
uberspringen.
Bitte klicken Sie
auf ,Zurick “in
der linken oberen
Ecke.

2/2 w
Select the positioning mode

Select NTRIP service or RTK base
station as the positioning mode for
the device.

Die Positionskonfiguration ist im Abschnitt 8 dieser Anleitung ausfiihrlich beschrieben.

Schritt 7 - Fernbedienung RLM01 / Remote-Control RLMO1



Klicken Sie auf das Symbol von e Der linke Joystick steuert Vorwarts- und
"Fernsteuerung" in der linken Ruckwartsfahrt, der rechte Joystick steuert Links-

unteren Ecke, umin den und Rechtsdrehung.

Fernsteuerungsmodus zu
wechseln. Wenn Sie zum ersten 4 @82 T & B G % &

Mal versuchen, ein Gerat

F3)

fernzusteuern, verschieben Sie

das Gerat zunachst in eine offene ° ‘
Flache und halten Sie einen
\/ 2

bestimmten Abstand zum Gerat

ein.
16:06 & o T @
e Die Fahrgeschwindigkeit kann am unteren
LM_0003FY > @ @ Bildschirmrand zwischen 1 und 3 Stufen eingestellt
@460 4 & 3 werden. Bitte vertraut euch zuerst mit der

Bedienung in der niedrigen Geschwindigkeitsstufe,
bevor ihr die hohe Geschwindigkeitsstufe
verwendet.

> 82+ T S B @ % ® &
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S

@

@ @

Q
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@ >
Prepare Create Start Task

View in Maps >

Schritt 8 - Standortkonfiguration



Wenn Sie die RLMO1 fiir Kalibrierung, Punktmarkierung, Linienzeichnung und andere

Aufgaben verwenden, stellen Sie sicher, dass Sie sich wahrend des gesamten Prozesses

in einer Umgebung mit gutem Netzwerk- und Satellitensignal befinden (keine Objekte
im Himmel). Lesen Sie das Handbuch in der [Produkt-Enzyklopadie] flir ausfiihrliche

Anleitungen.
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< Positioning Mode

Proxy Channel

Automatically obtain NTRIP account pre—configured in GM
web for faster positioning setup.

Personal Channel

Enter personal NTRIP account mannually for positioning
setup

'

Internal Radio

Obtain positioning service by connecting to Internal Radio
station.

Ihr Gerat verwendet die RTK-Hochprazisions-
Lokalisierungstechnologie. Derzeit werden
drei RTK-Lokalisierungsdienstoptionen
unterstutzt.

1. Proxy-Kanal (Standard): Binden Sie lhr
CORS-Konto und Ihr Gerat in der Cloud.
Klicken Sie auf diesen Kanal, um
automatisch das Konto aus der Cloud
abzurufen und sich anzumelden, um eine
schnellere Positionskonfiguration zu
erreichen. Wenn Sie diesen Kanal noch
nicht aktiviert haben, wenden Sie sich an
den Support, um lhr Gerat auf der GM-
Plattform zu konfigurieren.

2. Personlicher Kanal: Durch manuelle
Eingabe des CORS-Kontos in der APP wird
die Positionskonfiguration realisiert. Sie
kdnnen ein Konto beim lokalen CORS-
Dienstleister kaufen.

3. Internes Funknetz:
Positionierungskonfiguration liber
Verbindung mit FJD-Basisstation (selbst zu
installieren).

Schritt 9 - Sprihkopfkalibrierung



Bitte kalibrieren Sie das Gerat, bevor Sie es zum ersten Mal verwenden, um perfekte
rechte Winkel und Bogen zu gewahrleisten. Bevor Sie die Kalibrierung durchfuhren,

steuern Sie das Gerat bitte auf eine ebene und offene Flache aus der Ferne. Es wird
empfohlen, nicht weniger als 6 m x 6 m zu verwenden, und das Satellitensignal ist
ungehindert. Vergewissern Sie sich, dass das Farbvolumen / Wasservolumen
ausreichend ist und der Farbknopf am Gerat im "Aus" -Gang ist. Spezifische

Informationen finden Sie in der APP [Produkt Lingo].

e Klicken Sie auf Wahlen Sie im e Geben Siedie e Die
die Schaltflache Einstellungsmenu erforderliche Spruhdusenkalibr
"Einstellungen” des Linienbreite ein. ierung besteht
in der oberen Linienziehgerats Die Ubliche aus funf Teilen.
rechten Ecke der ,DUsenkalibrierun Linienbreite Bitte klicken Sie
Startseite. g “ betragt 10 cm nacheinander auf
oder 12 cm. die einzelnen
L:i:mw @Q :_; j;ttings T Klicken Sie auf Teile und fiihren
s »Speichern “ Sie alle Schritte
88 System Status . aus.
@ Sprayer Calibration - Line Width o .

Y,
/Y
A}
:/:
«
.

¥ Spray System Maintenance Tools
© Accessory List

2= Network Settings

= Advanced Settings

Help & Feedback

4* Firmware Version

View in Maps >

Klicken Sie auf "Kalibrierung starten", und
das Gerat fiihrt die voreingestellte Aufgabe
automatisch aus. Klicken Sie nach
Abschluss der Aufgabe auf die Option
"Parametereinstellungen", um die Seite zur
Parameteranpassung aufzurufen.

Sprayer Calibration

] <

Line Width

Lateral Offset Calibration
® Calibrated
l I ' Longitudinal Offset Calibration

Straight Line Spray-On

' l Calibration

Straight Line Spray-Off
Calibration

“ Arc Spray-On/Off Calibration

Cancel Save

e Bitte vergleichen Sie das tatsachliche

Ergebnis mit dem Bild, passen Sie die
Parameter gemalt den Anweisungen an
und klicken Sie auf "Speichern".
Wiederholen Sie die obigen Schritte, bis
das Ritzergebnis der Norm entspricht.
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< Lateral Offset Calibration < Calibration Parameter
Lateral Offset Parameter Ocm >
-20 20

Two line overlap, no need to adjust the
parameter.

If line shifted, measure the distance
[ — ] between two lines:
-

A. If line ) shifted left, increase

parameter: the distance between two lines
Start Calibration (X\/2
= [ Cancel ] Save
G Remote Control

Schritt 10 - Zeichnungen erstellen

Stellen Sie vor dem Erstellen der Zeichnung sicher, dass wahrend des gesamten
Prozesses folgende Bedingungen erfiillt sind:

1. Sie befinden sich in einer Umgebung mit stabilem Netzwerk- und Satellitensignal
(freier Himmel).

2. Das RLM01 muss sich weniger als 5 Meter von lhrem Mobiltelefon oder Tablet
entfernt befinden, um eine stabile Bluetooth-Verbindung zu gewahrleisten.



Detaillierte Anweisungen finden Sie in der App unter [Produkt Lingo].

e Klicken Sie auf e Sie konnen RLMO1 oder V4E RBI wahlen, um Koordinaten zu
sErstellen “aufder erfassen und Zeichnungen zu erstellen. Falls kein V4E RBI
Startseite. vorhanden ist: wahlen Sie bitte ,RLM01 RBI “ und fahren

Sie RLMO1 per Fernsteuerung zur gewunschten Position fur
16:062 S die Punktaufnahme.
LM_0003FY > & @
@46 5 & %3 < Create Field

{
»,

Mark points with RLMO1 Mark points with Point Marker
Remotely—control RLMO1 to collect point Take Point Marker to collect point coordinates
coordinates data data
(o)
@ >
Prepare Create Start Task
View in Maps >
e Wahlen Sie nach Bedarf eine e Wahlen Sie gemal’ den Anweisungen auf
Zeichnungsvorlage aus und benennen Sie der Seite die Option aus, die den
die Zeichnung nach Bedarf. tatsachlichen Bedingungen des Standorts
entspricht.
< Create Field
Name Football Field 11V11 < Create Field

Standard Football Field English Standard Football Field Rubby Field Field Type Field Type

S L RN RS

Football Field 11V11 Football Field 9V9 Football Field 7v7 Football Fi
68 105m (FIFA) 68 105m (FIFA) 68X 105m (FIFA) 68X 105 Goalposts present No goalposts

The current field has fixed goalposts The current field has no fixed goalposts



< Create Field < Create Field

Without net With et 4-Point Mrking 2-point Marking

e Nach dem Offnen der Seite zur e Bitte folgen Sie den Anweisungen in der
Punkterfassung sollten Sie die oberen rechten Ecke, um das Gerat an den
Beispielanimation sorgfaltig ansehen. entsprechenden Ort am Veranstaltungsort
Richten Sie die Spritzdiise gemal der fernzusteuern. Nachdem das Geratesymbol
gezeigten Methode auf die Zielposition, in der APP nicht mehr abdriftet, klicken Sie
um die Koordinaten zu erfassen. auf die Schaltflache "Markieren" am unteren

Rand der Seite, um den Punkt aufzunehmen.

e Wenn Sie den vorherigen Punkt erneut
markieren miissen, konnen Sie auf die
Schaltflache ,,Riickgangig “klicken, um den
Vorgang ruckgangig zu machen.

ERIRAz()

Remotely control the device to the target point,

ensuring the nozzle is aligned with it.

@)
00

-

Confirm
e Nachdem alle Punkte markiert wurden,

klicken Sie auf die Schaltflache ,Fertig “, um
die Zeichnung zu erstellen.



@824 7 .ﬁ"""é.z"':t Py

E—O=—

o9
VA
N

oo

Finish Marking

When marking goalpost, ensure the front
bumper lightly touches the outside of the

goalpost, with the nozzle aligned parallel to it.

Confirm

Schritt 11 - Aufgabe starten/Start Task

'a Bevor Sie mit der Markierungsaufgabe beginnen, stellen Sie Folgendes sicher:
1. RLMO1-Netzwerk ist verbunden.
2. RTK-Signal ist stabil.

3. Arbeitsumgebung mit freier Sicht zum Himmel (keine Abschattungen).

e Nachdem Sie die Zeichnung erstellt haben, e Klicken Sie auf "Bestatigen", um den
konnen Sie zur Aufgabenvorschau Standortdienst von RLM01 mit einem Klick
wechseln. Klicken Sie auf ,,Start Task , erneut zu verbinden.
um die Aufgabe direkt zu starten.
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LM_0003FY > © ©

@46y 1 & I3

o One-click reconnection of
positioning service

The device’s position service is
disconnected. Reconnect now?

()]
@ >
Prepare Create Start Task

e Sie konnen auch die Parameter wie Druck
und Geschwindigkeit im Menu
[Aufgabenstellung] anpassen. Weitere
Informationen finden Sie im Handbuch
[Produkt-Enzyklopadie].

View in Maps >

e Nach dem Start der Aufgabe kdnnen Sie
den Fortschritt auf der Aufgabenseite
verfolgen.. Klicken Sie auf ,,Pause “, um
die Aufgabe zu unterbrechen. Klicken Sie
auf ,Stopp “, um die Aufgabe zu beenden;
der aktuelle Fortschritt wird dabei

gespeichert.



™ 2.0km/n 335m / 712.88m v

Task Ended

° !
Soccer 11V11-1
2025/04/02 09:40 — 2026/04/02 10:00

© sSoccer 11V11-1 -» - 56%

20, 1234,

FERT 2z

Please clean the spray system
now to avoid clogging.

Confirm

Schritt 12 - Reinigung

E Um ein Verstopfen der Farbe zu verhindern, wird empfohlen, die Reinigung innerhalb
von 15 Minuten nach Abschluss der Markierungsarbeiten erfolgen. Die genaue
Vorgehensweise finden Sie in der APP [Produktlexikon].
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