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Descargo de responsabilidad

La informacion contenida en este manual tiene Unicamente fines informativos y esta sujeta a cambios
sin previo aviso. FJDynamics no otorga declaraciones ni garantias, expresas o implicitas, sobre la
integridad o exactitud de la informacion incluida en este manual. FIDynamics no sera responsable de
ningun dafio derivado del uso de este manual.

Actualizaciones

Este manual esta sujeto a cambios sin previo aviso. FJDynamics se reserva el derecho de actualizar
el contenido de este manual en cualquier momento sin notificacion previa.

Marcas comerciales



FJDynamics y el logotipo de FIDynamics son marcas comerciales de FJDynamics. Todas las demas
marcas mencionadas en este manual son propiedad de sus respectivos propietarios

Informacién de contacto

Para més informacién sobre FIDynamics o sus productos, visite nuestro sitio web
en:https://www.fjdynamics.com/.

Prefacio
- Como usar el manual: Instrucciones sobre como navegar y utilizar el manual de forma eficaz.
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©@ Warning /N Important £: Hints and Tips Reference

1. Informacion de seguridad

1.1 Definiciones de seguridad

Las advertencias, precauciones y notas se utilizan para resaltar partes especialmente importantes del
manual.

- ADVERTENCIA: Indica riesgo de lesién o muerte para el operador o personas cercanas si no se
siguen las instrucciones del manual.

- PRECAUCION: Indica riesgo de dafio al producto, otros materiales o el area adyacente si no se
siguen las instrucciones del manual.

- Nota: Proporciona informacion adicional necesaria en una situacion determinada.

1.2 Instrucciones generales de seguridad

ADVERTENCIA: Lea detenidamente las siguientes instrucciones de advertencia antes de utilizar el
producto.

Lea el manual del operador: Asegurese de comprender las instrucciones antes de usar el producto.
Conserva el manual para futuras consultas.

Supervision e instrucciones: Este aparato no esta destinado al uso por parte de nifios o personas
con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o falta de experiencia y conocimientos, a
menos que hayan recibido supervisién o instrucciones sobre el uso del aparato por parte de una
persona responsable de su seguridad. Los requisitos de la UE permiten que este aparato sea utilizado
por nifios a partir de 8 afios y personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
falta de experiencia y conocimientos, siempre que se les haya proporcionado supervision o
instrucciones sobre el uso seguro del aparato y comprendan los riesgos implicados. Los nifios no
deben jugar con el aparato. Las tareas de limpieza y mantenimiento por parte del usuario no deben
ser realizadas por nifios sin supervision.

Responsabilidades del operador: El operador asume la responsabilidad total de todos los
accidentes o peligros que se produzcan a personas o bienes durante el uso de este equipo. Esta
responsabilidad incluye la instalacién adecuada, el funcionamiento seguro y el mantenimiento de



todos los dispositivos de seguridad. El operador debe garantizar que todos los usuarios adicionales
reciban la formacion adecuada sobre los procedimientos de seguridad y debe mantener una
supervision constante del area de trabajo mientras el equipo esté en uso.

1.2.1 Seguridad en el area de trabajo

ADVERTENCIA: El incumplimiento de los procedimientos de seguridad adecuados puede provocar
lesiones o dafios a la propiedad.

Al operar en zonas publicas, deben colocarse sefiales de advertencia visibles en todos los puntos de
acceso al area de trabajo. Cada sefal debe indicar claramente: «jAdvertencia! Cortacésped robético
en funcionamiento. Manténgase alejado y supervise a nifios y mascotas». Estas sefiales deben
permanecer visibles durante toda la operacion y retirarse cuando el cortacésped no esté en uso.

El &rea de trabajo debe quedar completamente libre de personas, especialmente nifios, y de todas las
mascotas antes de iniciar la operaciéon. Nadie debe entrar en el area de trabajo mientras el
cortacésped esté funcionando. Todos los juguetes, equipos recreativos, herramientas de jardin y
restos deben retirarse del area antes de poner en marcha el cortacésped.

1.2.2 Seguridad del equipo

El funcionamiento seguro de este equipo depende del uso exclusivo de componentes recomendados
por FJDynamics y baterias originales de FIJDynamics. El uso de piezas no autorizadas puede
comprometer las funciones de seguridad y anular la garantia. Todas las funciones de seguridad y las
etiquetas de advertencia deben mantenerse en buen estado y reemplazarse si estan dafiadas o
ilegibles.

Los cables de alimentacién requieren especial atencion para un funcionamiento seguro. Todos los
cables deben instalarse fuera del area de corte para evitar dafios. La instalacion debe incluir un
Dispositivo de Corriente Residual (RCD) adecuado para la seguridad eléctrica. El operador debe
inspeccionar regularmente los cables en busca de signos de desgaste o dafios. Si algin cable resulta
dafiado durante el funcionamiento, desconéctelo inmediatamente del enchufe y contacte con personal
de servicio autorizado para su sustitucion. Un cable dafiado o desgastado supone un grave riesgo
eléctrico y no debe usarse en ninguin caso.

1.2.3 Seguridad de funcionamiento

El cortacésped debe apagarse inmediatamente si se produce alguna vibracién anormal o se detecta
algun dafio. En caso de accidente o lesion, solicite atencion médica de inmediato. Antes de realizar
cualquier mantenimiento, limpiar obstrucciones o examinar el producto, el cortacésped debe apagarse
completamente y todas las piezas moviles deben detenerse por completo.

No toque el disco de cuchillas ni otras piezas méviles hasta que hayan dejado de moverse por
completo. Cuando sea necesario realizar mantenimiento, especialmente al cambiar las cuchillas,
deben usarse guantes protectores adecuados y herramientas apropiadas. Esto garantiza la seguridad
del operador y evita dafos al equipo.

1.2.4 Mantenimiento

ADVERTENCIA: Apague siempre el producto antes de realizar el mantenimiento.

Las inspecciones de mantenimiento periddicas deben realizarse semanalmente. Esto incluye
comprobar el estado de las cuchillas, verificar que los dispositivos de seguridad funcionen



correctamente y asegurarse de que las sefiales de advertencia sigan visibles y legibles. La funcion de
parada de emergencia debe probarse antes de cada uso.

Se requiere almacenamiento en interior cuando el cortacésped no esté en uso. El area de
almacenamiento debe ser inaccesible para los nifios y el cortacésped debe limpiarse a fondo antes de
guardarlo. Todas las conexiones eléctricas deben desconectarse durante el almacenamiento a largo
plazo.

1.2.5 Seguridad de la estacion de carga

La estacion de carga suministrada con su cortacésped esta disefiada especificamente para este
modelo. No se deben utilizar otros métodos de carga. La estacion debe instalarse en un lugar que
cumpla todos los requisitos de espacio libre y debe mantenerse libre de residuos. Durante tormentas
eléctricas, desconecte toda la energia y el cableado de la estacion de carga para proteger los
componentes eléctricos. Una vez pasada la tormenta, vuelva a conectar todos los cables con cuidado,
asegurando unas conexiones adecuadas.

1.2.6 Seguridad de la bateria

ADVERTENCIA: La estacion de carga suministrada con su cortacésped esta disefiada
especificamente para este modelo. No se deben utilizar otros métodos de carga. La estacion debe
instalarse en un lugar que cumpla todos los requisitos de espacio libre y debe mantenerse libre de
residuos. Durante tormentas eléctricas, desconecte toda la energia y el cableado de la estacion de
carga para proteger los componentes eléctricos. Una vez pasada la tormenta, vuelva a conectar todos
los cables con cuidado, asegurando unas conexiones adecuadas.

Baterias originales: Utilice Gnicamente baterias originales recomendadas por FIDynamics. La
seguridad del producto no puede garantizarse con baterias no originales.

El cortacésped solo debe cargarse mediante la estacién de carga suministrada. En caso de fuga de
electrolito de la bateria, lave inmediatamente la zona afectada con agua o un agente neutralizante
adecuado. Si algun liquido corrosivo entra en contacto con los ojos, solicite atencién médica de
inmediato.

1.2.6.1 Mantenimiento y almacenamiento

Se requiere almacenamiento en interior cuando el cortacésped no esté en uso. El &rea de
almacenamiento debe ser inaccesible para los nifios y el cortacésped debe limpiarse a fondo antes de
guardarlo. Todas las conexiones eléctricas deben desconectarse durante el almacenamiento a largo
plazo.

2. Introduccion del producto

2.1 Introduccion

Los pequefios robots cortacésped reducen eficazmente la mano de obra de mantenimiento de
céspedes residenciales, disminuyen los costes de servicios de jardineria, fomentan el crecimiento
sano del césped y suponen un producto inteligente ideal para jardines domésticos. El pequefio robot
cortacésped inteligente FJDynamics cuenta con modos de corte aleatorio automatico y de tareas
especificas, basados en diversos sistemas de navegacion y planificacion como vision, LIDAR y GNSS,
siendo apto para trabajos de corte en terrenos complejos.



El robot cortacésped inteligente FJDynamics, junto con la aplicacién movil de desarrollo propio, no
requiere soporte técnico presencial del fabricante. Los usuarios pueden crear mapas de la zona de
corte y planificar rutas por si mismos, permitiendo que el cortacésped realice diversas tareas de forma
automética y regrese de manera autbnoma a la estacion de carga para recargarse. Los usuarios
pueden controlar y consultar el estado y el progreso del corte en tiempo real desde la aplicacion.

Los usuarios principales son particulares con necesidad de mantenimiento de céspedes de patio a
nivel global, que desean mejorar la eficiencia del mantenimiento, reducir costes laborales y necesitan
supervisar de forma remota las condiciones exteriores.

2.2 Componentes principales

2.2.1 Cortacésped

ONOOL,WN =

NUumero Nombre del componente

1 Sensor de lluvia

2 Luz indicadora de cuchillas

3 Boton de recarga

4 Botdn de confirmacion

5 Botdn de corte

6 Pantalla de visualizacion digital
7 Area de indicadores (incluye las

siguientes luces indicadoras):

Luz indicadora de Wi-Fi

Luz indicadora de Bluetooth



Luz indicadora de energia

Luz indicadora de bloqueo

Luz indicadora de cuchillas

8 Boton de parada de emergencia

9 Radar

10 Camara monocular
11 Puerto de carga
12 Bumper de colision

13 Rueda universal

14 Disco de corte



15 Cuchilla de corte

16 Compartimento de la bateria
17 Rueda de traccion
18 Interruptor de encendido

2.2.2 Pilade carga

19/20

21/22

yyu I 1\ l - ,
[ ‘ L ‘ ‘;:7‘ ‘
Numero Nombre del componente
19 Boton superior + luz indicadora de
estado
20 Garaje
21 Interfaz de carga
22 Electrodo de carga
23 Fuente de alimentacion
24 Adaptador de corriente (por favor,

coléquelo en interior)

2.3 Parametros de especificacion
Médulo Funcién Datos de julio de 2025

Rendimie Area de corte Diario: Aproximadamente 3200 m? (0,75 acres)
nto de diaria

Hasta 9600 m? (2,3 acres) de corte en 3 dias
corte

Capacidad de
Capacida corte



des de
corte

Propieda
des
fisicas

Atributos
fisicos

Ascenso
maximo
Pendiente
maxima

Ancho de corte

Algoritmo de
ubicacion
Tecnologia de

posicionamient
0

Altura de corte

Altura de corte

Peso de la
maquina
completa (sin
incluir la pila
de carga)Peso

Dimensiones
totales de la
maguina (sin
incluir la pila
de carga)

Dimensiones

(Largo * Ancho
* Alto)

Grado de
impermeabilida
d y antipolvo

Grado de
proteccion

Nivel de ruido

Temperatura
de
funcionamiento
recomendada

65% or 33°

260 mm o 10 pulgadas

LiDAR + Vision RGB Sensor Fusion

20-60 mm/0,8-2,4 pulgadas (estandar);

10-50 mm/0,4-2,0 pulgadas (estandar con
adaptador)

13,5kgo301b

633x443%302 mm 0 24,9%17,4x11,8 pulgadas

Cuerpo: IPX5
Cortacésped: IPX5

Estacién de carga: IP65

<60dB

0~45°C



Temperatura
de
almacenamient
0 a largo plazo

Velocidad de
marcha en tres
marchas

Velocidad del
cortador en
tres marchas

Compatible
con Wi-Fiy BT

Compatible
con
comunicacion
4G

Compatible
con
comunicacion
de
posicionamient
0 por satélite
Elevacién
Inclinacién
Colisién

Céamara

Actualizacién
OTA

Area de
funcionamiento

Fusién visual

Zona de
trabajo

0~25°C

Maximo 0,5 m/s.

1.2 marcha; 2.2 marcha; 3.2 marcha.

Soporta

Soporta

Soporta

Soporta

Soporta

Soporta, colision frontal

Soporta 1 camara monocular y 1 cdmara binocular

Soporta

Una parcela Unica no debe exceder los 4000 metros
cuadrados

Soporta tecnologia de fusion visual bajo arboles

Soporta gestién de multiples parcelas y multiples
zonas prohibidas, recarga automatica



Angulo de Soporta cambios de angulo de planificacion
funcionamiento

Sensores Sensor de Si

y lluvia

segurida

d Sensor de Si
elevacion
Sensor de Si
inclinacion
Sensor de Si
colision
Camaray Si
LIiDAR

Bateriay Capacidad de  0.095 kWh x 2
horas de la bateria

funciona

miento

Baterias

Tensioén de la 16.8V
bateria

Horas de Hasta 3 horas
funcionamiento

Tiempo de
trabajo por
carga

Duraciéndela 10% — 100%: 1h50m

carga 20% — 100%: 1h30m
Tiempo de
carga

3. Preparacion antes del uso

3.1 Lista de productos



e ™
Charging Station Kit

Power Supply Cable  Extension Cable (1om) Power Adapter

o v

Universal Tool Kit

Frwﬁ?g

HexWrench HexWrench MBWrench Screwdriver MBS Expansion Spare Blade*s  SkidPlate M8 Screw*
(Large) (sma) Screw*3 Screw” 6

4. Despliegue e instalacion

- ™
Mower Accessory Kit

g

Skid Plate*2 M4 Screw*6

. /

Cuchilla en forma de
estrella* 1

4.1 Despliegue del cortacésped y la estacion de carga

1. Elija un lugar llano y horizontal para colocar la estacion de carga. Deje una zona libre horizontal
con un radio minimo de 2 metros delante de la estacion de carga, sin cerros, pendientes, huecos,

baches ni obstaculos.

a. Asegurese de que la hierba debajo de la base de la estacion de carga no supere los 5 cm
(aproximadamente 2 pulgadas).

2. Fije la estacion de carga y el garaje al suelo con pernos.



3. Conecte el adaptador de corriente (importante: debe colocarse en interior), el cable alargador de
10 metros y el cable de alimentacion, y enchdfelos a la toma de corriente.

4.2 Acoplamiento del robot cortacésped

Una vez desplegada la estacion de carga, retire el robot cortacésped y conéctelo a la estacion de
carga de la siguiente manera:

«  Pulse el botén de la estacién de carga, compruebe que el indicador luminoso se ponga en verde y
parpadee rapidamente para entrar en modo de carga directa.

- Conecte el robot cortacésped a la estacion de carga como se muestra en la imagen y espere a
gue se encienda.

- Después de confirmar que el cortacésped esta encendido, active el interruptor del robot
cortacésped.

e
7




5. Instrucciones de uso

5.1 Trabajos de preparacion

- Leay comprenda las indicaciones de seguridad antes de usar.
- La estacion de carga ha sido desplegada.

« Asegurese de que el robot cortacésped esté conectado a la estacion de carga y cargado. Si no es
asi, consulte la conexion con el robot cortacésped.

- Asegurese de que haya una sefal Wi-Fi o punto de acceso mévil buena y disponible cerca.

- Asegurese de que la funcién Bluetooth de su teléfono esté activada.

5.2 Descargue la aplicacion del robot cortacésped.

El robot cortacésped inteligente Fengjiang esta disefiado para usarse con una aplicacién. Descargue
la aplicacion primero. Puede obtenerla escaneando el codigo QR siguiente o buscando «FJD
Landscaping» en la tienda Android | iOS.

5.3 Registre una cuenta Fengjiang Smart e inicie sesion

Si ya dispone de una cuenta en Fengjiang Intelligence, solo consulte el inicio de
sesion.

5.3.1 Registro e inicio de sesion

Una vez descargada la aplicacion, puede crear una cuenta siguiendo las instrucciones a continuacion.

5.3.1.1 Registro con correo electronico
1. Pulse Registrar ahora.
2. Introduzca una direccién de correo electrénico.

3. Pulse el botén {Enviar}; se enviara un correo de verificacién a su direccion (si no lo recibe,
compruebe la carpeta de correo no deseado).

4. Introduzca el cédigo de verificacion (el cédigo es valido durante 10 minutos; vuelva a pulsar
{Enviar} para obtener un nuevo correo).

5. Establezca una contrasefa (debe tener entre 8 y 22 caracteres, incluir al menos letras minusculas



y ndmeros).
6. Acepte el Acuerdo de usuario y la Politica de privacidad.

7. Pulse {Crear cuenta} para finalizar el registro e iniciar sesion.

9:52 u=a

<
REGISTER

—_——

For account security, set a login password and
enter verification code. Your password must be
at least 8 characters long and contain
numbers, letters, and special characters.

Email address
Enter Password

Verification code Send

| understand User Agreement and Privacy
Policy

China | V3.3.5(26012003)

5.3.1.2 Registro con numero de teléfono

El registro con nimero de teléfono movil solo es compatible con numeros de
teléfono de China continental.

5.3.2 Solo inicio de sesidn

Puede introducir directamente «Direccién de correo electronico + contrasefia» 0 «Direccion de correo
electronico + cédigo de verificacion», aceptar el Acuerdo de usuario y la Politica de privacidad, y
pulsar Iniciar sesion para acceder a la interfaz principal del sistema.

Pulse en la esquina superior izquierda de la pagina de inicio de sesioén para cambiar el idioma de la
aplicacion.



Inicio de sesidon con contrasefa

@ English 2

FJD
LANDSCAPING

= )

Forgot Password

Register  Verification

| understand User Agreement and Privacy
Policy

Inicio de sesidn con cédigo de verificacion

09:29 7 ST a% @
<

FORGOT
PASSWORD
—_—

mail addres:

n code Send

5.4 Despliegue del robot cortacésped

5.4.1 Flujo: Vinculacion y distribucion

Nota:

Para garantizar el funcionamiento correcto del Bluetooth, asegurese de que el
teléfono haya activado la funcién Bluetooth y de que la distancia entre el teléfono
y el robot cortacésped sea inferior a 3 metros.

1. Pulse {Anadir dispositivo}

2. Seleccione {FL3000}

3. Siga las instrucciones para completar la configuracion del robot cortacésped

10:56 = 3 T F 2% @

FJD Landscaping ®
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Select a device model

o
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e

T =

FV2000




Nota:

«  El robot cortacésped FIDynamics solo es compatible con red Wi-Fi de 2,4
GHz. La conexion a red 5G afectara la funcion OTA.

- Siusa un dispositivo iOS, el cortacésped solo podra conectarse a la misma
red Wi-Fi a la que esté conectado su dispositivo movil. Conecte primero su
dispositivo mévil a la red Wi-Fi y, a continuacion, conecte el cortacésped a la
misma red.

Al afiadir dispositivos por primera vez, guiar al teléfono para conectarse al cortacésped mediante
Bluetooth iniciara el proceso de configuracion de red.

- Seleccione la red Wi-Fi a la que desea conectarse
« Introduzca la contrasefia de Wi-Fi

«  Pulse Conectar para completar la distribucién de red y la vinculacion de la maquina

1643 0 RulmaE 1643 0 RulmaE 16:43 O 2URE 1643 0 RuTE

< Network Settings 2 < Network Settings 2 < Enter Password Join Add Device

Enter the password for 'FJ-GUEST"

FJ-GUEST
i = [ ! J
’\—rChQ!’SUBRQ'lCLZEﬁDDDDIZCﬁ -
¥GGD_BK . =
ing for Wi-F
UFI_CES51F4 o
s =
. v Connected to the cloud platform
fj-robot successfully.
SVBROSCL25BO00BSFY a =
+ Initialized successfully.
v Activated successfully.
XB a =
Xiaomi_ a 5

304_56

GKRC_XA-5G

5.4.2 Flujo: Dibujo
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Create a mowing zone Create a no-go zone

0 Zone to ave
obstacle

5.4.2.1 Notas previas al dibujo

Antes de crear el mapa, tenga en cuenta las siguientes precauciones:

- Limpie los escombros, montones de hojas caidas, juguetes, cables, piedras y otros obstaculos del
césped antes de crear el mapa. Asegurese de que no haya nifios ni animales en el césped.

- El cortacésped se encuentra en condiciones normales.

«  Serecomienda igualmente dejar una distancia de 15 cm cuando el robot cortacésped controlado a
distancia pase junto a obstaculos como muros, vallas, zanjas, etc.

- Durante el proceso de mapeo, para garantizar una mejor conexién Bluetooth y gestionar las
condiciones en el lugar de forma oportuna, siga al robot cortacésped y manténgase a menos de 3 m
de distancia.

- No dibuje rutas que se crucen.
- Asegurese de que el cortacésped tenga bateria suficiente durante el mapeo y no interrumpa la

conexion Bluetooth entre el teléfono controlador y el cortacésped.

16:43 B et = 16:43 8 uwE 16:43 8 R TE 16:43 & ARG

< Mapping Setup < Mapping Setup < Mapping Setup < Mapping Setup

. W

Keep the device at a safe distance from Remove any debris from your lawn first Don't build cross maps Mapping takes about 30 minutes. Ensure

®

dangerous areas such as cliffs and ponds. (i.e. toys, branches, wires, etc.) and make phone and the robot have

sure no one and no pets are in your lawn. sufficient battery and Bluetooth
connection.

5.4.2.2 Construccién de zona de trabajo



Existen dos tipos de parcelas:
a. A. Zona de corte sin pasaje

I. Esta parcela es independiente y no cuenta con corredores; en el futuro sera necesario
conectarla a la estacion de carga u otras parcelas mediante lineas de union.

b. B. Zona de corte con pasaje
i.  Desde la estacion de carga se crea una linea de conexion hacia otra parcela.

ii. Enun solo proceso se completan dos elementos: la linea de conexion y la parcela.

< Please select the scene

Mowing Zone
With Passage

Mowing Zone
Without Passage

«

No-go Zone

Maybe Later

1. Como crear zonas con pasaje

a. Seleccione {Zona de corte con pasaje}

16143 0 =@

< Please select the scene

Mowing Zone
With Passage

. Mowing Zone
“/l "
) Without Passage

Create a mowing zone

Create a mowing zone to auto-mow No-go Zone

and auto-recharge.

T
L Maybe Later

.

2. Elrobot cortacésped automético saldra automaticamente de la estacion de carga.



C

Mower leaving charging station...

Una vez que el robot cortacésped se detenga, podra establecer un canal mediante la aplicacion.

o

El canal es la trayectoria que sigue el robot cortacésped desde la estacion de carga hasta la

zona de trabajo. Durante la operacion real, se seguira esta trayectoria para garantizar que sea
transitable.

Pulse {Siguiente} y utilice el mando para controlar remotamente el robot cortacésped hasta el
borde de la zona de trabajo prevista.

<
( 8 Passage (|
a

Pulse {Siguiente} para guardar el canal y continuar configurando la zona de corte.

< ®m = 3 ®

& Passage ) m
e

4. Una vez guardada la trayectoria, podra establecer la zona de corte mediante la aplicacion.

- Pulse el botén {Siguiente} y utilice el mando para controlar remotamente al robot cortacésped a lo
largo del borde del césped deseado para dibujar el limite del césped.

La linea continua representa el limite que ha dibujado, mientras que la linea discontinua le
ayudara a regresar al punto de partida.
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« Lazona de corte no se creard hasta que controle al robot cortacésped para que regrese al punto
de partida y pulse {Finalizado}.

- Sies necesario, pulse el icono de borrado; el robot cortacésped retrocedera siguiendo la
trayectoria dibujada, borrando y volviendo a trazar los limites de la zona de corte.
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- Controle al robot cortacésped para que regrese al punto de partida y, a continuacion, pulse el
botén {Finalizado} para guardar la zona de trabajo.

Map closure detected.
Completing mapping.

Continue Mapping Completed

- Asigne un nombre a la zona de trabajo.
2. COomo crear una zona sin pasaje

a. Seleccione {Zona de corte sin pasaje}
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‘_ﬂ Mowing Zone
With Passage

Mowing Zone
Without Passage

No-go Zone

Maybe Later

El robot cortacésped automatico saldra automéaticamente de la estacion de carga.
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3. Establezca las zonas de corte mediante la aplicacion.

- Ultilice el mando para controlar remotamente al robot cortacésped a lo largo del borde del césped
deseado y dibujar el limite del césped.

- Lalinea continua representa el limite que ha dibujado, mientras que la linea discontinua le
ayudara a regresar al punto de partida.
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- Lazona de corte no se creara hasta que controle al robot cortacésped para que regrese al punto
de partida y pulse {Finalizado}.

- Sies necesario, pulse el icono de borrado; el robot cortacésped retrocedera siguiendo la
trayectoria dibujada, borrando y volviendo a trazar los limites de la zona de corte.
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- Controle al robot cortacésped para que regrese al punto de partida y, a continuacion, pulse el
botdn {Finalizado} para guardar la zona de trabajo.

Map closure detected.
Completing mapping.

Continue Mapping Completed

- Asigne un nombre a la zona de trabajo.

5.4.2.3 Zona prohibida

Las zonas prohibidas incluyen piscinas, macizos de flores, arboles, raices, zanjas y cualquier otro
obstaculo en el césped. El robot cortacésped evitara cortar el césped en estas zonas designadas.

1. Confirme que el robot cortacésped esté encendido, situado en la estacion de carga y funcionando
normalmente. Cuente con una solucion fija, el boton de parada de emergencia esté desactivado y el
nivel de bateria recomendado sea superior al 50%.

2. Pulse el boton {Nuevo} en la pagina de gestion de mapas.

3. Pulse en {Zona prohibida}; el robot cortacésped podra dibujar la zona prohibida de forma remota a
través de la aplicacion.

a. Mueva el robot cortacésped hasta el borde de la zona prohibida prevista.

b. Maneje el mando para controlar remotamente al robot cortacésped y dibujar el limite de la
zona.

4. Lalinea continua marca el limite que ha dibujado, mientras que la linea discontinua le ayudara a
regresar al punto de partida.



< B = 3 ®

(TS
{ @ No-go Zone ) Becas 1]
< 4 £ 7 =
/ [ e
VS \
’ zonel “g
|| 4~ -
I
b o

5. Lazona prohibida no se creara hasta que controle al robot cortacésped para que regrese al punto
de inicio del dibujo.

6. Sies necesario, pulse el icono de borrado; el robot cortacésped retrocedera siguiendo la
trayectoria ya dibujada, borrando el limite de la zona de trabajo recorrida.

7. Controle al robot cortacésped para que llegue al punto de partida y pulse el botén {Finalizado}
para guardar la zona prohibida.
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5.4.2.4 Eliminar mapa

- Eliminar un mapa: En la pagina de gestion de mapas, seleccione la zona de trabajo, zona
prohibida y estacion de carga que desee eliminar, y pulse {Eliminar} y {Aceptar}.

o Advertencia: Al eliminar la estacién de carga se borraran todos los mapas guardados del
robot cortacésped actual.
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5.5 Tareas programadas

Con la funcién de tareas programadas, puede configurar una tarea horaria, y el robot cortacésped
completard su trabajo automaticamente segun la configuracién de su tarea programada.

Nota:

La tarea programada solo se puede configurar una vez completado el mapeado.

Durante la ejecucion de tareas por el robot cortacésped, las modificaciones en las
tareas programadas no afectaran a las tareas ya ejecutadas.

5.5.1 Agregar tareas programadas

1. Pulse {Configurar su horario de corte} en la pagina principal del producto.
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2. Pulse el boton {Afadir} de abajo para programar la tarea.

< Schedule

~ Refreshed

3. Siguiendo las indicaciones de la interfaz de operacion, seleccione y configure la hora de inicio, la
frecuencia de repeticion y la zona de trabajo de la tarea programada.
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4. Se puede configurar un ajuste individual de corte para cada parcela, incluyendo la altura del
césped, la velocidad de la cuchilla, la velocidad de desplazamiento y la configuracion de la ruta
planificada. Se usa la configuracién por defecto durante el mapeado.
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5. Pulse el botén {Guardar} para guardar la tarea programada.

5.5.2 Modificar tareas programadas

1. Pulse {Configurar su horario de corte} en la pagina principal del producto.

17:49 © - il = €
FL3000 > B ©
@ 100 =

0 [

Recharge Quick Mow

o 17:26 Tue @
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2. Pulse en el elemento de la tarea programada que desee modificar.
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3. Modifique la hora, la frecuencia de repeticion, la zona de trabajo, la configuracion de corte de la
parcela y otros parametros de la tarea programada.

4. Pulse el boton {Guardar} para guardar la tarea programada.

5.5.3 Eliminar tareas programadas

1. Pulse {Configurar su horario de corte} en la pagina principal del producto.
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2. Deslice hacia la izquierda el elemento de la tarea programada que desee eliminar.
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3. Pulse el icono de eliminacion que aparezcay confirme.

5.6 Funcién de control remoto manual

Por su seguridad, tenga en cuenta las siguientes precauciones antes de usar la funcién de control
remoto manual:

« Los menores de 18 afios no pueden utilizar esta funcion.

- Procure cuidar en todo momento a sus hijos, mascotas y objetos importantes para evitar
accidentes.

- Extreme las precauciones al usar la funcion de control remoto manual para evitar lesiones.

- Si el robot cortacésped esta ejecutando una tarea, al activar la funcion de control remoto manual
se interrumpira la tarea.

5.6.1 Activar la funcién de control remoto manual

1. Asegurese de que la funcion Bluetooth de su teléfono esté activada y que la distancia entre su
teléfono y el robot cortacésped sea inferior a 3 m.

2. Asegurese de que el robot cortacésped funcione correctamente y que el interruptor de parada de
emergencia esté desactivado.

3. Pulse el boton {Ver en mapas} en la pagina principal de funciones del producto y, a continuacion,
pulse el icono de control remoto.

4. La aplicacién activara la conexion Bluetooth con el robot cortacésped y, una vez conectada
correctamente, accedera a la pagina de control remoto.

5. Maneje las palancas de avance/retroceso e izquierda/derecha para controlar remotamente el
robot cortacésped.

6. Pulse el {Boton de velocidad} para ajustar la velocidad de desplazamiento en el modo de control



remoto manual.

a. Nota: El ajuste de esta velocidad no afectara a la velocidad del robot cortacésped durante el
funcionamiento automatico.
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5.6.2 Salir de la funcion de control remoto manual

Pulse el {botén X} de la esquina superior derecha para salir de la funcién de control remoto manual.
5.7 Operacién de corte

5.7.1 Trabajo de preparacion

Asegurese de que el robot cortacésped se encuentre en la estacion de carga de la zona de trabajo y
disponga de bateria suficiente.

Si se produce cualquier accidente durante el corte, pulse el botén de parada de emergencia del robot
cortacésped. El robot dara prioridad al interruptor de parada de emergencia, pausara la tarea y
apagara la cuchilla.

No se recomienda cortar la misma zona del césped mas de una vez al dia, ya que esto podria dafar
su césped.



El robot cortacésped de nuestra empresa permite ajustar la altura del césped entre 10 mm y 50 mm.
Se recomienda que la altura de corte en cada operacion sea de 2/3 de la altura actual del césped. Si
la altura del césped es superior a 60 mm/2 pulgadas, se recomienda establecer la altura minima de
corte en 40 mm/1,6 pulgadas.

5.7.2 Operaciéon inmediata
5.7.2.1 Ejecutar trabajos con un solo clic mediante la aplicacion

Nota:

Al activar el trabajo con un solo clic mediante la aplicacién, el robot cortacésped
realizara la operacion de corte en todas las parcelas que se hayan mapeado en el
orden del mapeado.

1. Pulse {Corte rapido} en la pagina principal de la aplicacion del robot cortacésped y este realizara
el trabajo con un solo clic.
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5.7.2.2 Ejecutar trabajos seleccionados mediante la aplicacion
1. Pulse {Ver en mapas} en la pagina principal de la aplicacién del robot cortacésped.
2. Seleccione la zona de trabajo donde desee cortar el césped.

3. Pulse el boton {Iniciar} y el robot cortacésped realizara la operacion de corte en la zona de trabajo
correspondiente.
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5.7.3 Configurar tareas programadas

1. Programar la ejecucion mediante la configuracion de la aplicacion

a. Consultar la seccion de agregar tareas programadas

2. Elrobot cortacésped activara el trabajo de forma automéatica segun la configuracion de sus tareas

programadas.

5.7.4 Suspension/fin de las operaciones

Pulse el boton de parada de emergencia del panel de control superior del robot cortacésped o haga

clic en el botén de pausa de la aplicacion.
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5.7.5 Reanudacion de las operaciones

Pulse el boton {Corte} y el botén {Confirmar} del panel de control superior del robot cortacésped, o
haga clic en el boton Continuar de la aplicacion.
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Durante el proceso de corte, si la bateria es demasiado baja (por debajo del

10 %), el robot cortacésped detendra automaticamente el corte y volvera a
cargarse. Cuando la bateria alcance el valor ajustado para reanudar el corte (por
defecto el 80 %), el robot regresara automaticamente al punto de interrupcién de
la operacion anterior para continuar cortando.

5.8 Carga

5.8.1 Carga automatica

Carga automatica: Cuando el robot cortacésped finalice correctamente la operacion de corte o se
active la condicién de reanudacién en el punto de interrupcién, intentara regresar a la estacion de
carga para cargarse automaticamente.

«  Cuando se active la funcion de carga automatica, el robot cortacésped debera encontrarse en la
zona de trabajo ya cartografiada y no en una zona restringida.

5.8.2 Ejecutar mediante operacion en la aplicacion

Mediante el envio de instrucciones desde la aplicacién, se puede hacer que el robot cortacésped
regrese a la estacion de carga.

1. Pulse {Recarga} en la pagina principal de la aplicacion del robot cortacésped.
2. Pulse el boton Aceptar.

3. Elrobot cortacésped activara la funciéon de recarga.
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5.9 Corte continuo

Durante el proceso de corte, si la bateria es demasiado baja (por debajo del 10 %), el robot
cortacésped detendrd autométicamente el corte y volvera a cargarse. Cuando la bateria alcance el
valor ajustado para reanudar el corte (por defecto el 80 %), el robot regresara automaticamente al
punto de interrupcién de la operacion anterior para continuar cortando.

Cuando el robot cortacésped regrese a la estacién de carga por motivo de corte continuo, mostrara el
estado de espera de corte continuo.

En este estado, el usuario puede finalizar la espera de continuacién mediante el botén STOP de la
aplicacion, y no se podran restaurar las tareas de corte posteriores.

En este estado, el usuario puede iniciar instantaneamente la operacion de corte continuo mediante el
botén START de la aplicacion, incluso si la carga del robot cortacésped no ha alcanzado el valor
permitido para reanudar el corte desde la estacion de carga.

5.9.1 Configuracion del corte continuo

El usuario puede configurar la funcién de corte continuo en los ajustes del robot.
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El usuario puede activar o desactivar la funcién de corte continuo (activada por defecto).

El usuario puede configurar el valor de porcentaje de bateria para reanudar el trabajo (80 % por
defecto).

5.9.2 Operaciéon manual
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5.10 Centro de mensajes
La informacidn sobre notificaciones de anomalias del dispositivo, errores y otros avisos se mostrara en

la seccion del Centro de mensajes. Haga clic en el Centro de mensajes para consultar informacion
mas detallada.
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5.11 Configuracion



Pulse el icono del engranaje en la esquina superior derecha del dispositivo para acceder a la pagina
de configuracion.
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5.11.1 Informacion del dispositivo

Puede consultar informacién como el tipo de dispositivo, nUmero de serie, version de firmware, etc.

5.11.2 Mantenimiento de accesorios

Puede consultar la informacién y los detalles de los accesorios del robot cortacésped.

5.11.3 Informacién de red

Puede consultar la informacion de red del robot cortacésped.

5.11.4 Actualizacion de firmware

Puede comprobar la version actual y buscar versiones de firmware actualizadas.Cuando haya una
version nueva, puede actualizar el firmware en este apartado.

1. Serecomienda realizar la actualizacion cuando la bateria del robot esté suficientemente cargada y
no haya trabajos programados durante un periodo de tiempo.

2. Asegurese de que la sefial Wi-Fi conectada al sistema del robot sea buena.
3. Acceda a {Actualizacion de firmware} y haga clic en {Actualizar ahora}.

4. Espere a que se complete la actualizacion.
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5.11.5 Configuracion del corte continuo

Puede consultar la configuracion relacionada con la reanudacién del corte del robot cortacésped.

6. Mantenimiento

6.1 Notas

Al utilizarlo por primera vez, elija un terreno llano y corte despacio. El método de corte depende del
tamafio y la forma del area. Tenga en cuenta obstaculos como arboles, vallas y edificios.

Se recomienda que la altura del césped esté entre 50—-80 mm (1,97-3,15 pulgadas) antes de cortar.
No corte mas de 1/3 de la altura de la planta ni mas de 25 mm (0,98 pulgadas) de una sola vez.

Cuando el césped sea alto, para evitar que los restos no se descarguen bien, suba la altura de corte y
realice pases multiples para conseguir un acabado uniforme. Es preferible realizar el trabajo por la
tarde o al anochecer, cuando haya menos humedad.

6.2 Limpieza del cabezal de corte

Lleve siempre guantes resistentes, pantalones y calzado de trabajo al limpiar el
cabezal de corte.

Siga las instrucciones de operacion y limpie el cabezal de corte con el equipo
apagado.

Limpie a fondo el exterior del robot cortacésped con un cepillo suave o un pafio.
No utilice alcohol, gasolina, acetona ni otros disolventes corrosivos o volatiles, ya
gue pueden dafar la apariencia y la estructura interna del robot.



Chasis y disco de cuchillas

Si el chasis y el disco de cuchillas estan sucios, limpielos con un cepillo 0 manguera. No utilice
limpiadora de alta presion. Asegurese al mismo tiempo de que el disco de cuchillas gire libremente y
gue las cuchillas puedan rotar sin impedimentos.

Nota: El agua a alta presion puede penetrar en las juntas y dafiar los componentes electronicos y
mecanicos.

Guardabarros de la cuchilla

Inspeccione regularmente el guardabarros de la cuchilla. Si se acumulan barro, recortes de césped u
otros objetos en el guardabarros, eliminelos con un cepillo seco 0 una rasqueta.

Tratamiento de atasco de césped en el cabezal de corte

Si sospecha que hay césped atascado en el interior del cabezal de corte, puede usar la funcion de
elevacion del cabezal para comprobarlo y limpiarlo.

1. Mantenga el robot cortacésped encendido, abra la aplicacion movil, entre en {Configuracion} —
{Lista de accesorios} — {Disco de cuchillas} y pulse el botdn {¢; Césped atascado?}.

2. Unavez que la conexion Bluetooth sea exitosa, el disco de cuchillas se extendera hacia afuera
hasta su posicion maxima.

3. Cuando finalice la extension, apague la alimentacién del robot cortacésped y levante el cuerpo
para comprobar si el disco de cuchillas esta atascado.

4. Después de realizar el tratamiento, coloque el robot cortacésped en el suelo, enciéndalo y el disco
de cuchillas volvera automaticamente a su estado inicial.

Nota: Lleve siempre guantes resistentes, pantalones y calzado de trabajo al limpiar el cabezal de corte.

Cambio de cuchillas

Afloje el tornillo ilustrado con una llave hexagonal interior para extraer la cuchilla y sustitiyala segun
sea necesario.

6.3 Referencia de pendiente



El FL3000 puede utilizarse para cortar césped en pendientes de hasta 33 grados.

7. Solucion de problemas

7.1 Averia de la funcion de corte del cabezal y su tratamiento

Si no esta seguro, péngase en contacto con su distribuidor.
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Compruebe que el interruptor de encendido esté
activado y que el indicador luminoso esté
encendido.

Asegurese de que el cable de la bateria esté
conectado.

Compruebe si el disyuntor ha saltado.

7.2 Fallo de la bateriay manejo

Al manipular las baterias, lea detenidamente las precauciones relativas a las baterias.



Fallo Condicién de fallo Solucién de resolucion de

problemas
El cortacésped La bateria esta agotada Cargar completamente la bateria
no puede
arrancar Mal contacto en los Limpiar los terminales y luego
terminales de la bateria volver a apretar los pernos y
tuercas
La vida util de la bateria Reemplazar la bateria
ha terminado
Hay problemas con el Confiar al concesionario para el
arnés de cables y el mantenimiento
interruptor
No se puede La vida util de la bateria Reemplazar la bateria
cargar ha terminado
El terminal esta Apriete insuficiente del Limpiar los terminales y luego
severamente terminal volver a apretar los pernos y
corroido y tuercas
sobrecalentado
El liquido de la La bateria tiene grietas y Reemplazar la bateria
bateria pequenos orificios
disminuye
repentinamente El voltaje de carga es Comprobar la estacién de carga
demasiado alto (cargador)

7.3 Solucion de problemas del arnés de cables del cortacésped

El Mal contacto en los Cuando esté flojo, es necesario volver a
cortacésp terminales del insertar el conector en el interruptor; cuando el
ed no arnés de cables pasador del arnés de cables del interruptor
puede debajo del esté flojo, debe ser reparado por un
arrancar interruptor de concesionario

encendido

El conector del Comprobar y enchufar el conector

arnés de cables a
la bateria esta flojo

El motor Problemas en el Comprobar si el arnés de cables de potencia 'y
no arnés de cables de el arnés de cables de comunicacion tienen
potencia o en el conexioén y si el conector esta flojo. Si es



funciona arnés de cables de  necesario, confiar al concesionario para la

comunicacion de reparacion

cada motor
El El conector del Comprobar el interruptor defectuoso segun la
dispositiv.  arnés de cables a visualizacién de la interfaz, luego comprobar si
o de la bateria esta flojo el conector del interruptor es anormal. Si es
conmutaci asi, es necesario confiar al concesionario para
on no la reparacion

funciona

La aplicacién mostrara los fallos habituales del dispositivo.
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8. Politica de Garantia

FJDynamic garantiza que este producto esta libre de defectos de material y mano de obra durante el
periodo de garantia, segun la informacion del producto y bajo uso normal. La informacién publicada
del producto incluye, entre otras, el manual de usuario, la guia de inicio rapido, el mantenimiento, las
especificaciones, los descargos de responsabilidad, las notificaciones en la aplicacion, etc. El periodo
de garantia varia segun el producto y sus componentes. Consulte la tabla a continuacion.

Componente Garantia

Cuerpo del cortacésped 2 afios



Bateria 2 afos

Estacién de carga 1 afio

Neumaticos Sin garantia
Decoracién/Aspecto Sin garantia
Cuchilla de corte Sin garantia

Los neumaticos, la decoracién/aspecto y las cuchillas de corte son piezas
vulnerables y no estan cubiertos por la garantia.

Si el producto no se puede utilizar normalmente durante el periodo de garantia, péngase en contacto
con el departamento de Atencion al Cliente de FIJDynamics para obtener orientacion. Por favor,
proporcione el recibo y el nUmero de serie al contactar con el servicio de atencion al cliente.

- El periodo de garantia de este producto se calcula a partir de la fecha de entrega.

- Sino puede proporcionar una factura u otra prueba valida de compra, el periodo de garantia
comenzara 90 dias después de la fecha de producciéon que aparece en el producto, a menos que se
acuerde lo contrario entre usted y FIDynamics.

- Si el usuario desea enviar el producto al centro de servicio local o a la fabrica de FJDynamics para
un diagnéstico mas detallado, el usuario debe organizar el envio por su cuenta. Si el problema esta
dentro del periodo de garantia, FJDynamics lo reparard o reemplazara gratuitamente y se lo devolvera
al usuario. Si no es asi, FJDynamics o el centro de servicio designado podran cobrar las tarifas
correspondientes.

9. Informacidén importante

Comision Federal de Comunicaciones de los Estados Unidos (FCC)
Declaracion de la FCC

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las Normas de la FCC. Su funcionamiento esta sujeto a las
dos condiciones siguientes:(1) Este dispositivo no puede causar interferencias perjudiciales, y(2) este
dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las interferencias que puedan
provocar un funcionamiento no deseado.



