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1. Sicherheitshinweise

1.1Sicherheitsbegriffe

Warnungen, Vorsichtshinweise und Hinweise dienen zur Hervorhebung besonders wichtiger Abschnitte
in diesem Handbuch.

- WARNUNG: Weist auf ein Verletzungs- oder Todesrisiko fiir den Bediener oder Umstehende hin,
wenn die Anweisungen in diesem Handbuch nicht befolgt werden.

«  VORSICHT: Weist auf ein Risiko einer Beschadigung des Produkts, anderer Materialien oder des
umliegenden Bereichs hin, wenn die Anweisungen in diesem Handbuch nicht befolgt werden.

« Hinweis: Liefert zusatzliche Informationen, die in einer bestimmten Situation erforderlich sind.

1.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

WARNUNG: Lesen Sie die folgenden Warnhinweise sorgféltig durch, bevor Sie das Produkt
verwenden.

Bedienungsanleitung lesen: Stellen Sie sicher, dass Sie die Anweisungen vor der Verwendung des
Produkts verstanden haben. Bewahren Sie die Anleitung zur spateren Bezugnahme auf.

Aufsicht und Anleitung: Dieses Gerét ist nicht zur Verwendung durch Kinder oder Personen mit
eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten bzw. fehlender Erfahrung und
Kenntnisse bestimmt, es sei denn, sie erhalten von einer fir ihre Sicherheit verantwortlichen Person
Aufsicht oder Anleitung zur Verwendung des Geréts. Gemal EU-Anforderungen darf dieses Gerét von
Kindern ab 8 Jahren sowie Personen mit eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder fehlender Erfahrung und Kenntnissen verwendet werden, wenn sie Aufsicht oder
Anleitung zur sicheren Verwendung des Geréts erhalten und die damit verbundenen Gefahren
verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Reinigung und benutzerseitige Wartung dirfen
nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

Bedienerverantwortung: Der Bediener Ubernimmt die volle Verantwortung fir alle Unfalle oder
Gefahren, die Personen oder Sachen bei der Verwendung dieser Ausristung entstehen. Dazu gehéren
die fachgerechte Installation, der sichere Betrieb und die Erhaltung aller Sicherheitseinrichtungen. Der
Bediener muss sicherstellen, dass alle weiteren Benutzer ordnungsgeman in den Sicherheitsverfahren



unterwiesen werden und den Arbeitsbereich bei Betrieb der Ausristung standig tberwachen.

1.2.1 Sicherheit im Arbeitsbereich

WARNUNG: Das Nichtbeachten der ordnungsgemafen Sicherheitsverfahren kann zu Verletzungen
oder Sachschéaden fuhren.

Bei Betrieb in dffentlichen Bereichen missen an allen Zugangen zum Arbeitsbereich dauerhaft gut
sichtbare Warnschilder angebracht werden. Jedes Schild muss deutlich lauten: ,Achtung! Roboter-
Rasenmaher in Betrieb! Abstand halten und Kinder sowie Haustiere beaufsichtigen.“ Diese Schilder
mussen wahrend des gesamten Betriebs klar sichtbar bleiben und bei Nichtverwendung des Méahers
entfernt werden.

Der Arbeitsbereich muss vor Beginn des Betriebs vollstandig von Personen, insbesondere Kindern,
sowie allen Haustieren geraumt werden. Wahrend der Betriebszeit des M&hers darf niemand den
Arbeitsbereich betreten. Vor Inbetriebnahme des Mahers miissen samtliche Spielzeuge, Freizeitgerate,
Gartengerate und sonstige Gegenstande aus dem Bereich entfernt werden.

1.2.2 Geratesicherheit

Die sichere Bedienung dieses Geriéts erfordert die ausschlie3liche Verwendung von FJDynamics-
empfohlenen Komponenten und originalen FJDynamics-Batterien. Die Verwendung nicht zugelassener
Teile kann die Sicherheitseinrichtungen beeintréachtigen und den Garantieanspruch erldschen lassen.
Alle Sicherheitseinrichtungen und Warnschilder missen in einwandfreiem Zustand gehalten und bei
Beschadigung oder Unleserlichkeit ersetzt werden.

Stromversorgungskabel erfordern besondere Aufmerksamekeit flr einen sicheren Betrieb. Alle Kabel
mussen aul3erhalb des Mahabereichs verlegt werden, um Beschadigungen zu vermeiden. Die
Installation muss zur elektrischen Sicherheit einen geeigneten Fehlerstromschutzschalter (RCD)
umfassen. Der Bediener muss die Kabel regelmafiig auf Verschleil3- oder Beschadigungsanzeichen
prifen. Wenn ein Kabel wahrend des Betriebs beschadigt wird, trennen Sie es sofort von der
Steckdose und wenden Sie sich an autorisiertes Servicepersonal zum Austausch. Ein beschadigtes
oder abgenutztes Kabel stellt eine ernsthafte elektrische Gefahr dar und darf niemals verwendet
werden.

1.2.3 Betriebssicherheit

Der Maher muss sofort ausgeschaltet werden, wenn ungewdéhnliche Vibrationen auftreten oder
Beschadigungen festgestellt werden. Bei Unféllen oder Verletzungen ist umgehend &rztliche Hilfe in
Anspruch zu nehmen. Vor Wartungsarbeiten, Beseitigung von Verstopfungen oder Inspektionen des
Produkts muss der Maher vollstandig ausgeschaltet und alle beweglichen Teile zum Stillstand gebracht
werden.

Berthren Sie die Messerscheibe oder andere bewegliche Teile niemals, bevor diese vollstandig zum
Stillstand gekommen sind. Bei erforderlichen Wartungsarbeiten, insbesondere beim Wechsel der
Messer, miissen geeignete Schutzhandschuhe getragen und passende Werkzeuge verwendet werden.
Dies gewahrleistet sowohl die Sicherheit des Bedieners als auch die Vermeidung von Gerateschaden.

1.2.4 Wartung

WARNUNG: Schalten Sie das Produkt vor Wartungsarbeiten immer aus.

RegelmaRige Wartungsinspektionen sind wochentlich durchzufiihren. Dazu gehéren die Uberpriifung
des Messerzustands, die Funktionsprufung der Sicherheitseinrichtungen sowie die Sicherstellung,
dass Warnschilder gut sichtbar und lesbar bleiben. Die Not-Aus-Funktion ist vor jeder Verwendung zu
testen.



Bei Nichtverwendung ist der Maher in Innenraumen aufzubewahren. Der Aufbewahrungsbereich muss
fur Kinder unzuganglich sein, und der Maher muss vor der Lagerung grindlich gereinigt werden. Bei
langerer Lagerung sind alle Stromverbindungen zu trennen.

1.2.5 Sicherheit der Ladestation

Die mit Ihrem Maher mitgelieferte Ladestation ist speziell fir dieses Modell konzipiert. Andere
Ladeverfahren dirfen nicht verwendet werden. Die Ladestation muss an einem Ort installiert werden,
der alle Freiraumanforderungen erfullt, und muss frei von Schmutz und Ablagerungen gehalten werden.
Bei Gewittern trennen Sie die Ladestation vollstéandig von Strom und Verkabelung, um die elektrischen
Komponenten zu schitzen. Nach Ende des Gewitters schlieRen Sie alle Kabel sorgfaltig wieder an und
achten auf korrekte Verbindung.

1.2.6 Batteriesicherheit

WARNUNG: Die mit Inrem Maher mitgelieferte Ladestation ist speziell fiir dieses Modell konzipiert.
Andere Ladeverfahren dirfen nicht verwendet werden. Die Ladestation muss an einem Ort installiert
werden, der alle Freiraumanforderungen erfillt, und muss frei von Schmutz und Ablagerungen
gehalten werden. Bei Gewittern trennen Sie die Ladestation vollstandig von Strom und Verkabelung,
um die elektrischen Komponenten zu schiutzen. Nach Ende des Gewitters schlie3en Sie alle Kabel
sorgfaltig wieder an und achten auf korrekte Verbindung.

Originalbatterien: Verwenden Sie nur originalen, von FJDynamics empfohlenen Batterien. Bei nicht
originalen Batterien kann die Produktsicherheit nicht gewahrleistet werden.

Der Maher darf nur mit der mitgelieferten Ladestation aufgeladen werden. Bei Austritt von
Elektrolytflissigkeit spilen Sie die betroffene Stelle sofort mit Wasser oder einem geeigneten
Neutralisationsmittel. Wenn atzende Flussigkeit in Ihre Augen gelangt, suchen Sie umgehend arztliche
Hilfe auf.

1.2.6.1 Wartung und Lagerung

Bei Nichtgebrauch ist der Maher in Innenraumen aufzubewahren. Der Lagerbereich muss fir Kinder
unzuganglich sein. Der Maher ist vor der Lagerung grindlich zu reinigen. Bei langerer Lagerung sind
alle Stromverbindungen zu trennen.

2. Produktbeschreibung

2.1 Einleitung

Kleine Rasenmaherroboter reduzieren effektiv den Wartungsaufwand fir private Rasenflachen, senken
die Kosten fur Grinflachenpflege, fordern das gesunde Wachstum des Rasens und sind ein ideales
intelligentes Produkt fir Haushaltsrasen. Der intelligente kleine Rasenmaherroboter von Fengjiang
verfugt Gber die Modi automatisches zufalliges Mahen und zielgerichtetes Aufgabenmahen. Er basiert
auf verschiedenen Navigations- und Planungsverfahren wie Vision, LIDAR und GNSS und eignet sich
fur Maharbeiten auf Rasenflachen unterschiedlichster komplexer Gelandeformen.

Der intelligente kleine Rasenméaherroboter von Fengjiang wird mit einer eigenentwickelten mobilen
APP geliefert. Eine technische Unterstitzung vor Ort durch den Hersteller ist nicht erforderlich.
Benutzer kdnnen selbststandig Rasenmahmaps erstellen und Wege planen, sodass der Rasenmaher
automatisch verschiedene Maharbeiten durchfihrt und automatisch zur Ladestation zurtickkehrt, um
aufzuladen. Uber die APP kénnen Benutzer den Mahezustand und -fortschritt in Echtzeit steuern und
Uberwachen.



Hauptbenutzer sind Privatpersonen mit einem weltweiten Bedarf an Hofrasenpflege, die die
Pflegeeffizienz verbessern, die Arbeitskosten senken und die AuRenbereiche ferngesteuert
Uberwachen mochten.

2.2 Hauptkomponenten

2.2.1 Rasenmaher

ONOOD WN —

Nummer Komponentenbezeichnung

1 Regensensor

2 Messer anzeigeleuchte

3 Ladebutton

4 Bestatigungstaste

5 Méhtaste

6 Digitalanzeige

7 Anzeigebereich (einschlie3lich der

folgenden Anzeigeleuchten)

WLAN-ANzeigeleuchte

Bluetooth-Anzeigeleuchte

Stromanzeige

Sperranzeige

Messer anzeigeleuchte

8 Not-Aus-Taste



10

11

12

Radar

Monokul kamera

Ladeport

StoRRstange

14

15

16

17

18

Lenkrad

Schneidscheibe

Schneidmesser

Batteriefach

Antriebsrad

Netzschalter

2.2.2 Ladestation
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Nummer
19
20 Garage
21 Ladeanschluss
22 Ladungselektrode
23 Netztell
24

19/20

21/22

Komponentenbezeichnung

Oberer Taster + Statusanzeige

Netzteil (bitte im Innenbereich aufstellen)

2.3 Spezifikation parameter

Modul

Mahleist
ung
Mahfahig

keiten

Physikali
sche

Mahflache
Mahkapazitat

Maximale Steigung

Maximale Hangneigung

Schnittbreite

Ortungsalgorithmus

Positionierungstechnik

Mahhohe
Schnitthéhe

Gesamtgewicht des
Gerats (ohne

Taglich: ca. 3200 m2 (0,75 Hektar)

Bis zu 9600 m? (2,3 Hektar) Maharbeit
Uber 3 Tage

65 % bzw. 33°

260 mm bzw. 10 Zoll

LIiDAR + RGB-Visionssensor-Fusion

20—60 mm/0,8-2,4 Zoll (Standard);

10-50 mm/0,4-2,0 Zoll (Standard mit
Adapter);

13,5 kg bzw. 30 Ib



Eigensch Ladestation)

aften

Physisch
e
Attribute

Gewicht
Gesamtabmessungen

des Geréts (ohne
Ladestation)

Abmessungen (LBH)

Wasser- und
Staubdichtklasse

IP-Schutzklasse

Gerauschpegel

Empfohlene
Betriebstemperatur

Dauer
lagerungstemperatur

Drei Gangstufen der
Fahrgeschwindigkeit

Drei Gangstufen der
Messergeschwindigkeit

Unterstitzt Wi-Fi und BT

Unterstutzt 4G-
Kommunikation

Support satellite
positioning
communication
Anheben
Neigung

Kollision

Kamera

OTA-Upgrade

Betriebsflache

633x443%x302 mm bzw. 24,9x17,4x11,8
Zoll

Gehause: IPX5 Mahwerk: IPX5
Ladestation: IP65

<60dB

0~45°C

0~25°C

Maximal 0,5 m/s.

1.Gang; 2. Gang; 3. Gang;

Unterstltzung

Unterstltzung

Unterstltzung

Unterstltzung

Unterstitzung

Unterstitzung, vordere Kollision

Unterstitzt 1 Monokamera und 1
Binokularcamera

Unterstltzung

Ein einzelnes Parzellstiick darf 4000



Visuelle Fusion

Arbeitsbereich

Betriebswinkel

Sensore  Regensensor
n und
Sicherhei Hebesensor

t
Neigungssensor
Kollisionssensor

Kamera & LIDAR

Batterie Batteriekapazitat
und

] Batterien
Betriebsd
auer ,
Batteriespannung
Betriebsdauer

Arbeitszeit pro Ladung

Ladedauer

Ladezeit

Quadratmeter nicht tiberschreiten.

Visuelle Fusionstechnologie unter
Baumen wird unterstutzt.

Unterstutzt die Verwaltung mehrerer
Parzellen und mehrerer Sperrbereiche
sowie automatisches Aufladen.

Unterstiitzt die Anderung der
Planungsperspektive

JA
JA
JA
JA
JA

0.095 kWh x 2

16.8V

Bis zu 3 Stunden

10% — 100%: 1h50m
20% — 100%: 1h30m

3. Vorbereitung vor dem Gebrauch

3.1 Warenliste



p
Charging Station Kit

Power Supply Cable  Extension Cable (10m) Power Adapter

-

J

a n
Mower Accessory Kit

g

Skid Plate*2 M4 Screw*6

Universal Tool Kit

J

Fr“ﬁ?a

Hex Wrench Hex Wrench M8 Wrench  Screwdriver MB Screw*!

(Large) (sman) Scraw! 3 Scraw! 6

Sternmesser *1

4. Inbetriebnahme und Installation

4.1 Installation von Rasenmahern und Ladestationen

1.

Steigungen, Vertiefungen, Lécher oder Hindern

a.
ist.

2.

isse.

Waéhlen Sie einen flachen, waagerechten Ort fur die Ladestation. Lassen Sie vor der Ladestation
einen freien waagerechten Bereich mit einem Radius von mindestens 2 Metern frei — ohne Huigel,

Stellen Sie sicher, dass das Gras unter dem Ladestationstisch nicht héher als 5 cm (ca. 2 Zoll)

Befestigen Sie Ladestation und Garage mit Schrauben am Boden.



3. SchlieBen Sie das Netzteil (Hinweis: muss innen platziert werden), das 10 Meter lange
Verlangerungskabel und das Netzkabel an und stecken Sie sie in die Steckdose.

4.2 Andocken des Rasenméaherroboters

Nachdem die Ladestation aufgestellt wurde, nehmen Sie den Rasenméaherroboter heraus und
verbinden Sie ihn auf folgende Weise mit der Ladestation:

- Dricken Sie die Taste an der Ladestation, bestatigen Sie, dass die Anzeige grin leuchtet und
schnell blinkt. Dadurch wird der Direktlademodus aktiviert.

- Schlie3en Sie den Rasenméaherroboter wie im Bild gezeigt an die Ladestation an und warten Sie,
bis er eingeschaltet ist.

- Nachdem Sie bestatigt haben, dass der Rasenméher eingeschaltet ist, betatigen Sie den Schalter
des Rasenmaherroboters.

5. Gebrauchsanweisung



5.1 Vorbereitungsarbeiten

- Lesen und verstehen Sie die Sicherheitshinweise vor der Verwendung.
- Die Ladestationen wurden installiert.

- Stellen Sie sicher, dass der Rasenmaherroboter mit der Ladestation verbunden und aufgeladen ist.
Falls nicht, beachten Sie die Anleitung zum Anschluss des Rasenméherroboters.

- Stellen Sie sicher, dass sich in der Nahe ein gutes und verfiigbhares WLAN- oder mobiles Hotspot-
Signal befindet.

- Stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion |hres Telefons aktiviert ist.

5.2 Laden Sie die App fir den Rasenméherroboter herunter.

Der intelligente Rasenmaherroboter von Fengjiang ist fir die Verwendung mit einer App konzipiert.
Laden Sie bitte zuerst die App herunter. Sie kdnnen diese entweder durch Scannen des unten
stehenden QR-Codes oder durch Suchen nach ,FJD Landscaping” im Android- bzw. iOS-Store
erhalten.

5.3 Registrieren Sie ein Konto bei Fengjiang Smart und melden
Sie sich an.

Falls Sie bereits ein Konto bei Fengjiang Intelligence besitzen, melden Sie sich
bitte nur an.

5.3.1 Registrieren und anmelden

Nachdem die App heruntergeladen wurde, kdnnen Sie ein Konto gemaR den folgenden Anweisungen
erstellen.

5.3.1.1 Registrierung per E-Mail
1. Klicken Sie auf ,Jetzt registrieren®.
2. Geben Sie eine E-Mail-Adresse ein.

3. Klicken Sie auf die Schaltflache {Senden}. Es wird eine Bestatigungs-E-Mail an lhre E-Mail-
Adresse gesendet (falls nicht empfangen, Uberprifen Sie bitte den Spam-Ordner).

4. Geben Sie den Bestatigungscode ein (der Bestatigungscode ist 10 Minuten gultig. Klicken Sie
erneut auf die Schaltflache {Senden}, um eine neue Bestatigungs-E-Mail zu erhalten).



5. Legen Sie ein Passwort fest (das Passwort muss 8 bis 22 Zeichen lang sein und mindestens
Kleinbuchstaben und Zahlen enthalten).

6. Bestatigen Sie die Nutzervereinbarung und Datenschutzrichtlinie.

7. Klicken Sie auf {Konto erstellen}, um die Registrierung abzuschliel3en und sich anzumelden.

9:52 RlF @

Send

5.3.1.2 Registrierung mit lhrer Telefonnummer

Die Registrierung per Telefonnummer unterstitzt derzeit nur Festnetz- und
Mobilfunknummern aus dem chinesischen Festland.

5.3.2 Nur anmelden

Sie kénnen direkt ,E-Mail-Adresse + Passwort® oder ,E-Mail-Adresse + Bestatigungscode® eingeben,
die Nutzervereinbarung und Datenschutzrichtlinie bestatigen und auf Anmelden klicken, um die
Hauptoberflache des Systems zu betreten.

Klicken Sie auf die obere linke Ecke der Anmeldeseite, um die App-Sprache zu wechseln.

Passwort-Anmeldung Anmeldung mit Bestatigungscode
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FORGOT
PASSWORD

. —_——

FJD

LANDSCAPING

= ] =

Forgot Password

5.4 Einsatz des Rasenmaher-Roboters

5.4.1 Ablauf — Bindung und Verteilung

Hinweis:

Stellen Sie zur Sicherstellung einer einwandfreien Bluetooth-Funktion sicher, dass das
Bluetooth am Telefon aktiviert ist und der Abstand zwischen Telefon und Rasenméaher-Roboter
weniger als 3 Meter betragt.

1. Klicken Sie auf {Geréat hinzufligen}

2. Wahlen Sie {FL3000} aus

3. Folgen Sie den Anweisungen, um die Einrichtung des Rasenméaher-Roboters abzuschlielRen

10:556 » 7 BT 2% @ 1642 0 Buw@

FID Landscaping ®

Select a device model

-
FR4000
oY

s FV2000

@ RM215

Hinweis:

Der FJDynamics Rasenmaher-Roboter unterstutzt nur 2,4 GHz-Wi-Fi-Netzwerke. Die Verbindung zu
einem 5G-Netz beeintrachtigt die OTA-Funktion.

Wenn Sie ein iOS-Gerat verwenden, kann sich der Rasenmaher nur mit dem Wi-Fi verbinden, mit



dem Ihr mobiles Gerat verbunden ist. Verbinden Sie zuerst Ihr mobiles Gerat mit dem Wi-Fi und
anschlieRend den Rasenmaher mit demselben Wi-Fi.

Beim ersten Hinzufligen von Geraten startet die Anleitung des Telefons zur Verbindung mit dem Maher
Uber Bluetooth den Netzwerkkonfigurationsvorgang.

< Wabhlen Sie das zu verbindende Wi-Fi-Netzwerk aus
«  Geben Sie das Wi-Fi-Passwort ein

- Klicken Sie auf ,Beitreten”, um die Netzwerkverteilung und die Geratebindung abzuschliel3en

16:43 0 RUIRE 16:43 0 2uIRE 16:43 & BT E 16:43 @ Rl R
< Network Settings el < Network Settings el < Enter Password Join Add Device

My netearks

Enter the password for 'FI-GUEST'
FJ-GUEST
a = [ f }

IJ-robcl-SVBRmCLZZBOODOIZCE =

YGGD_BK

a =
arching for Wi-Fi
UFI_CESIF4 a =
. Connected to the cloud platform
f;rsbat successfully.
VBRO5CL25B000BSFY 8 =
+ Initialized successfully.
v Activated successfully.
X8 e =
Xizomi_ e =
304_5G a =
GKRC_XA-5G

5.4.2 Ablauf — Flachenzeichnen

16:43 @ N =@ 15:55 @ = 30% @

Create a mowing zone Create a no-go zone

Create a no-go zone to avoid

Create a mowing zone to auto-mow
obstacles.

and auto-recharge

BT T



5.4.2.1 Hinweise vor dem Zeichnen

Vor dem Erstellen einer Karte gelten folgende Hinweise:

- Beseitigen Sie vor dem Erstellen der Karte Schmutz, Laubhaufen, Spielzeuge, Dréhte, Steine und
andere Hindernisse auf dem Rasen. Stellen Sie sicher, dass sich keine Kinder oder Tiere auf dem
Rasen befinden.

«  Der Rasenmaéaher befindet sich in einem normalen Betriebszustand.

- Es wird weiterhin empfohlen, dass der ferngesteuerte Rasenméher-Roboter bei Hindernissen wie
Wanden, Zaunen, Graben usw. einen Abstand von 15 cm einhalt.

- Befolgen Sie wahrend des Kartierungsvorgangs den Rasenmaher-Roboter und halten Sie einen
Abstand von weniger als 3 Metern ein, um eine bessere Bluetooth-Verbindung und eine rechtzeitige
Reaktion auf vor Ort auftretende Situationen zu gewahrleisten.

- Bitte zeichnen Sie keine sich kreuzenden Routen.

- Stellen Sie sicher, dass der Rasenmaher tUber ausreichend Batterie verfiigt, wahrend Sie die Karte
erstellen, und unterbrechen Sie nicht die Bluetooth-Verbindung zwischen dem fernsteuernden Telefon
und dem Rasenmaher.

16:43 @ Rl 16:43 @ R E 16:43 8 R nE 16:43 @ RUlBE

< Mapping Setup < Mapping Setup < Mapping Setup < Mapping Setup

5.4.2.2 Arbeitsbereich einrichten

Es gibt zwei Arten von Grundstiicken
a. A. Mahbereich ohne Durchgang

i. Dieses Grundstick ist ein unabhangiges Grundstiick ohne Korridore. Es muss zukuinftig
durch Hinzufiigen von Verbindungsleitungen mit Ladestationen oder anderen Grundstticken
verbunden werden.

b. B. M&hbereich mit Durchgang

i. Dieses Grundstuick geht von der Ladestation aus, erstellt eine Verbindungsleitung und
fihrt zu einem anderen Grundstuck.

ii. Ein Vorgang schlief3t die Erstellung von zwei Elementen ab: Verbindungsleitungen und
Grundstticke.



Please select the scene

ﬁﬂ Mowing Zone
With Passage

Mowing Zone
Without Passage

[j No-go Zone

Maybe Later

So erstellen Sie Bereiche mit Durchgang

a. Wahlen Sie {Mahbereich mit Durchgang} aus

16:43 & Nu=a

< Please select the scene

Mowing Zone
With Passage

Mowing Zone
Without Passage

(«]

Create a mowing zone

Create a mowing zone to auto-mow No-go Zone

and auto-recharge.

l l
Maybe Later
.

Der automatische Rasenmaher verlasst automatisch die Ladestation.



C

Mower leaving charging station...

3. Nachdem der Roboter-Rasenméher angehalten hat, konnen Sie Uber die Anwendung einen
Durchgang einrichten.

o Der Durchgang bezeichnet den Weg, den der automatische Rasenmaher von der Ladestation
zum Arbeitsbereich zuriicklegt. Bei der tatsachlichen Bedienung wird dieser Weg befolgt, um
sicherzustellen, dass er befahrbar ist.

«  Klicken Sie auf {Weiter} und steuern Sie den Rasenmaher-Roboter mit dem Joystick an den Rand
des gewulinschten Arbeitsbereichs.
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«  Klicken Sie auf {Weiter}, um den Durchgang zu speichern und mit dem Einrichten des
Mé&hbereichs fortzufahren.
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4. Nachdem der Pfad gespeichert wurde, kann der Mahbereich Uber die Anwendung eingerichtet
werden.

- Klicken Sie auf die Schaltflache {Weiter} und steuern Sie dann den Roboter-Rasenmaher mit dem
Joystick entlang der gewiinschten Rasenkante, um die Rasengrenze zu zeichnen.

- Die durchgezogene Linie stellt die von Ihnen gezeichnete Grenze dar, wahrend die gestrichelte
Linie Sie zurlick zum Startpunkt fuhrt.
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- Der Mahbereich wird erst erstellt, wenn Sie den Rasenméher-Roboter zum Startpunkt
zuriicksteuern und auf {Fertigstellen} klicken.

- Klicken Sie bei Bedarf auf das Léschsymbol. Der Rasenmaher-Roboter fahrt entlang des
gezeichneten Pfads zuriick, |6scht die Grenze des Mahbereichs und ermdglicht eine Neuzeichnung.
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- Steuern Sie den Rasenméher-Roboter zum Startpunkt zurtick und klicken Sie dann auf die
Schaltflache {Fertigstellen}, um den Arbeitsbereich zu speichern.

Map closure detected.
Completing mapping.

Continue Mapping Completed

- Benennen Sie den Arbeitsbereich.
2. So erstellen Sie einen Bereich ohne Durchgang

a. Wahlen Sie {Mahbereich ohne Durchgang} aus.
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Der automatische Rasenmaher verlasst automatisch die Ladestation.
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Mower leaving charging station...

3. Richten Sie die M&hbereiche Uber die Anwendung ein.

- Steuern Sie den Roboter-Rasenmaher mit dem Joystick entlang der gewinschten Rasenkante,
um die Rasengrenze zu zeichnen.

- Die durchgezogene Linie stellt die von Ihnen gezeichnete Grenze dar, wéhrend die gestrichelte
Linie Sie zurlick zum Startpunkt fuhrt.
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- Der Mahbereich wird erst erstellt, wenn Sie den Rasenméher-Roboter zum Startpunkt
zurlcksteuern und auf {Fertigstellen} klicken.

- Klicken Sie bei Bedarf auf das Léschsymbol. Der Rasenmaher-Roboter fahrt entlang des
gezeichneten Pfads zurtick, I6scht die Grenze des Mahbereichs und ermgglicht eine Neuzeichnung.
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- Steuern Sie den Rasenmaher-Roboter zum Startpunkt zurtick und klicken Sie dann auf die
Schaltflache {Fertigstellen}, um den Arbeitsbereich zu speichern.

Map closure detected.
Completing mapping.

Continue Mapping Completed

< Benennen Sie den Arbeitsbereich.

5.4.2.3 Verbotsbereich

Verbotsbereiche umfassen Schwimmbader, Blumenbeete, Baume, Wurzeln, Graben und alle anderen
Hindernisse auf dem Rasen. Der Rasenméher-Roboter meidet das Mahen in diesen festgelegten
Bereichen.

1. Stellen Sie sicher, dass der Rasenmaher-Roboter eingeschaltet ist, auf der Ladestation steht und
normal funktioniert. Die Befestigung ist installiert, der Not-Aus-Knopf ist freigegeben, der empfohlene
Batteriestand liegt Uber 50 %.

2. Klicken Sie auf die Schaltflache {Neu} auf der Kartierungsverwaltungsseite.

3. Tippen Sie auf {Verbotsbereich}. Der Rasenmaher-Roboter kann Uber die App ferngesteuert
Verbotsbereiche zeichnen.

a. Steuern Sie den Rasenmaher-Roboter ferngesteuert an den Rand des vorgesehenen
Verbotsbereichs.

b. Bedienen Sie den Joystick, um den Rasenméaher-Roboter ferngesteuert die Rasengrenze
zeichnen zu lassen.

4. Die durchgezogene Linie markiert die von Ihnen gezeichnete Grenze, wahrend die gestrichelte
Linie lhnen bei der Ruckkehr zum Ausgangspunkt hilft.
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5. Der Verbotsbereich wird erst erstellt, wenn Sie den Maherroboter zum Zeichenstartpunkt
zuriicksteuern.

6. Klicken Sie bei Bedarf auf das Léschsymbol. Der Rasenmaher-Roboter fahrt entlang des
gezeichneten Pfades zuruck und lI8scht die Grenze des zurtickgefahrenen Bereichs.

7. Steuern Sie den Maherroboter zum Startpunkt und klicken Sie auf die Schaltflache {Fertigstellen},
um den Verbotsbereich zu speichern.
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5.4.2.4 Karte l6schen

- Karte I6schen: Wahlen Sie auf der Kartierungsverwaltungsseite den Arbeitsbereich, den
Verbotsbereich und die Ladestation aus, die geldscht werden sollen, und klicken Sie auf {Léschen} und
{OK]}.

o Warnung: Das Loschen der Ladestation I6scht alle gespeicherten Karten des aktuellen
Rasenmaher-Roboters.
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5.5 Geplante Aufgaben

Mit der Funktion Geplante Aufgaben kdnnen Sie einen Zeitplan einstellen. Der Rasenméaher-Roboter
erledigt seine Arbeit automatisch entsprechend lhren geplanten Einstellungen.

Hinweis:

Die geplanten Aufgaben kdnnen nur nach abgeschlossener Kartierung eingestellt
werden.Wahrend der Roboter Aufgaben ausfihrt, wirken sich Anderungen an den
geplanten Aufgaben nicht auf bereits ausgefiihrte Aufgaben aus.

5.5.1 Geplante Aufgabe hinzufiigen

1. Klicken Sie auf {Mahplan einstellen} auf der Produktstartseite.
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2. Dricken Sie die Schaltflache {Hinzufiigen} unten, um die Aufgabe zu planen.

a

< Schedule

+ Refreshed

3. Wahlen und stellen Sie gemalf3 der Anleitung der Bedienoberflache die Startzeit, die
Wiederholungsrate und den Arbeitsbereich der geplanten Aufgabe ein.
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4. Fur jede Flache kénnen individuelle Mahkonfigurationen eingestellt werden, einschliellich
Rasenhdhe, Messergeschwindigkeit, Fahrgeschwindigkeit und Pfadkonfiguration. Es wird die
Standardkonfiguration verwendet, die bei der Kartierung eingestellt wurde.
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Klicken Sie auf die Schaltflache {Speichern}, um die geplante Aufgabe zu speichern.

5.5.2 Geplante Aufgaben bearbeiten

Klicken Sie auf {Mahplan einstellen} auf der Produktstartseite.
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Klicken Sie auf den geplanten Aufgabenpunkt, den Sie bearbeiten mdchten.
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3. Andern Sie die Zeit, die Wiederholungsrate, den Arbeitsbereich, die Mahkonfiguration der Flache
und weitere Parameter der geplanten Aufgabe.

4. Klicken Sie auf die Schaltflaiche {Speichern}, um die geplante Aufgabe zu speichern.

5.5.3 Geplante Aufgaben I6schen

1. Klicken Sie auf {Mahplan einstellen} auf der Produktstartseite.
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2. Wischen Sie den geplanten Aufgabenpunkt, den Sie I6schen méchten, nach links.
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3. Klicken Sie auf das erscheinende Léschsymbol und bestéatigen Sie.

5.6 Manuelle Fernbedienungsfunktion

Far Ihre Sicherheit gibt es folgende Hinweise vor der Nutzung der manuellen Fernbedienungsfunktion:
«  Kinder unter 18 Jahren durfen diese Funktion nicht benutzen.

- Bitte achten Sie jederzeit auf lhre Kinder, Haustiere und wichtigen Gegenstande, um Unfalle zu
vermeiden.

- Seien Sie besonders vorsichtig bei der Nutzung der manuellen Fernbedienungsfunktion, um
Verletzungen zu vermeiden.

- Wenn der Mahroboter gerade eine Aufgabe ausfiihrt, wird durch Aktivieren der manuellen
Fernbedienungsfunktion die Aufgabe unterbrochen.

5.6.1 Manuelle Fernbedienungsfunktion aktivieren

1. Bitte stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion Ihres Telefons eingeschaltet ist und der
Abstand zwischen Telefon und Mahroboter weniger als 3 Meter betragt.

2. Stellen Sie sicher, dass der Mahroboter ordnungsgemaf funktioniert und der Not-Aus-Schalter
ausgeschaltet ist.

3. Kilicken Sie auf der Produktfunktions-Startseite auf die Schaltflache {In Karten anzeigen} und dann
auf das Fernbedienungssymbol.

4. Die APP stellt eine Bluetooth-Verbindung zum Mahroboter her; nach erfolgreicher Verbindung
gelangen Sie zur Fernbedienungsseite.

5. Bedienen Sie den Joystick fur Vorwarts/Rickwarts und Links/Rechts, um den M&ahroboter
fernzusteuern.

6. Klicken Sie auf die {Geschwindigkeits-Taste}, um die Fahrgeschwindigkeit im manuellen
Fernsteuermodus einzustellen.



a. Hinweis: Die Einstellung dieser Geschwindigkeit wirkt sich nicht auf die Geschwindigkeit des
Méhroboters im automatischen Betrieb aus.
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5.6.2 Manuelle Fernbedienungsfunktion beenden

Klicken Sie auf die {X-Taste} in der oberen rechten Ecke, um die manuelle Fernbedienungsfunktion zu
beenden.

5.7 Maharbeit

5.7.1 Vorbereitungsarbeiten

Stellen Sie sicher, dass sich der Mahroboter an der Ladestation im Arbeitsbereich befindet und tUber
ausreichende Batteriekapazitat verfugt.

Bei Unfallen wahrend des Mahvorgangs driicken Sie bitte den Not-Aus-Knopf am Mahroboter. Der
Mahroboter reagiert zuerst auf den Not-Aus-Schalter, pausiert die Aufgabe und schaltet das Messer
aus.

Es wird nicht empfohlen, dieselbe Rasenflache mehr als einmal pro Tag zu méhen, da dies den Rasen
beschadigen kann.

Der Mahroboter unseres Unternehmens unterstitzt die Einstellung der Rasenhéhe von 10 mm bis 50



mm. Die empfohlene Rasenhdéhe fiir jeden Mahvorgang betragt 2/3 der aktuellen Rasenhdhe. Wenn
die Rasenhdhe mehr als 60 mm betragt, wird empfohlen, die minimale Rasenhéhe auf 40 mm
einzustellen.

5.7.2 Sofortbetrieb

5.7.2.1 Ausfuhrung von Ein-Klick-Jobs Uber die APP

Hinweis:

Durch Aktivieren des Jobs per Ein-Klick tber die APP fuhrt der Mahroboter die
Maharbeit auf allen im Gerat kartierten Flachen in der Reihenfolge der Kartierung
durch.

1. Klicken Sie auf {Schnellmahen} auf der Startseite der M&hroboter-APP; der M&hroboter fuhrt dann
einen Ein-Klick-Job aus.
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5.7.2.2 Auswahl von Jobs tber die APP durchfiihren

1. Klicken Sie auf {In Karten anzeigen} auf der Startseite der Mahroboter-APP.
2. Wahlen Sie den Arbeitsbereich aus, in dem gemaht werden soll.

3. Klicken Sie auf die {Start}-Schaltflache; der Mahroboter fiihrt die Maharbeit im entsprechenden
Arbeitsbereich durch.
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5.7.3 Geplante Aufgaben einstellen

1. Ausfihrung der Planung tber APP-Einstellungen

a. Siehe Hinzufligen geplanter Aufgaben

2. Der Mahroboter aktiviert den Job automatisch entsprechend lhren eingestellten geplanten

Aufgaben.

5.7.4 Anhalten/Beenden der Arbeiten

Driicken Sie den Not-Aus-Knopf auf dem oberen Bedienfeld des Mahroboters oder klicken Sie auf die

Pause-Taste in der APP.
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5.7.5 Wiederaufnahme der Arbeiten

Dricken Sie die {Mahen}-Taste und die {Bestatigen}-Taste auf dem oberen Bedienfeld des



Mahroboters oder klicken Sie auf die Weiter-Taste in der APP.
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Wenn der Akku wahrend des Mahens zu schwach wird (unter 10 %), stoppt der
Mé&hroboter automatisch das M&hen und fahrt zur Ladestation.Sobald der Akku
den eingestellten Wert zum Fortsetzen erreicht (Standardwert: 80 %), kehrt der
Roboter automatisch zur letzten Unterbrechungsstelle zuriick und setzt die
Maharbeit fort.

5.8 Wiederaufladen

5.8.1 Automatisches Wiederaufladen

Automatisches Laden - Wenn der Mahroboter die Maharbeit ordnungsgemaf beendet oder die
Bedingung zur Fortsetzung an der Unterbrechungsstelle erfillt, versucht er automatisch, zur
Ladestation zurtickzukehren und sich aufzuladen.

- Wenn die Ladefunktion ausgeltst wird, muss sich der Mahroboter in dem bereits erstellten
Arbeitsbereich und nicht in einem Sperrbereich befinden.

5.8.2 Ausfihrung tber APP-Betrieb

Uber die APP kdnnen Befehle erteilt werden, damit der Mahroboter zur Ladestation zuriickkehrt.
1. Klicken Sie auf {Wiederaufladen} auf der Startseite der Mahroboter-APP.

2. Klicken Sie auf die OK-Taste.

3.  Der Mahroboter aktiviert die Ladefunktion.
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5.9 Weiterméahen

Wenn der Akku wéahrend des Méahens zu schwach wird (unter 10 %), stoppt der Mahroboter
automatisch das Mahen und fahrt zur Ladestation.Sobald der Akku den eingestellten Wert zum
Fortsetzen erreicht (Standardwert: 80 %), kehrt der Roboter automatisch zur letzten
Unterbrechungsstelle zuriick und setzt die Maharbeit fort.

Wenn der Mahroboter wegen des Weiterméahens zur Ladestation zurtickkehrt, meldet er den Status
.Warten auf Weiterméahen®.

In diesem Zustand kdnnen Benutzer den Wartezustand tber die {STOP-Taste} der APP beenden;
danach kann die Maharbeit nicht mehr fortgesetzt werden.

In diesem Zustand kdnnen Benutzer die Weitermahfunktion sofort Uber die {START-Taste} der APP
starten — auch wenn die Akkuleistung noch nicht den fiir das Weiterméhen erforderlichen Wert erreicht
hat.

5.9.1 Weitermah-Konfiguration

Benutzer konnen die Weitermahfunktion in den Gerateeinstellungen konfigurieren.
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Benutzer kénnen die Weitermahfunktion aktivieren oder deaktivieren (standardmaig aktiviert).

Benutzer kbnnen den Akku-Triggerwert fur die Fortsetzung der Arbeit einstellen (Standardwert: 80 %).

5.9.2 Manueller Betrieb
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5.10 Nachrichtencenter

Informationen zu Gerateausnahmen, Fehlermeldungen usw. werden im Bereich Nachrichtencenter
angezeigt. Klicken Sie auf das Nachrichtencenter, um detailliertere Informationen zu erhalten.
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5.11 Einstellungen

Klicken Sie auf das Zahnrad-Symbol in der oberen rechten Ecke des Gerats, um die Einstellungsseite
zu offnen.
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5.11.1 Geréateinformationen

Sie kénnen Informationen wie Geratetyp, Seriennummer, Firmware-Version usw. einsehen.

5.11.2 Zubehdrwartung

Sie kdnnen die Zubehdrinformationen und Details des Mahroboters einsehen.

5.11.3 Netzwerkinformationen

Sie kdnnen die Netzwerkinformationen des Mahroboters einsehen.

5.11.4 Firmware-Aktualisierung

Sie kénnen die aktuelle Version prifen und nach neueren Firmware-Versionen suchen.
Wenn eine neue Version verfligbar ist, kbnnen Sie die Firmware hier aktualisieren.

1. Es wird empfohlen, die Aktualisierung durchzufuhren, wenn die Batterie des Geréts ausreichend
geladen ist und fur einen bestimmten Zeitraum keine Arbeit geplant ist.

2. Stellen Sie sicher, dass das mit dem Geratesystem verbundene Wi-Fi-Signal stabil ist.
3. Gehen Sie zu {Firmware-Aktualisierung} und klicken Sie auf {Jetzt aktualisieren}.

4. Warten Sie, bis die Aktualisierung abgeschlossen ist.
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4.11.6 Weitermah-Konfiguration

Sie kénnen die mit dem Weitermahen des Mahroboters zusammenhéngende Konfiguration einsehen.

6. Wartung

6.1 Hinweise

Bei der ersten Verwendung bitte einen ebenen Boden wahlen und langsam méhen. Die Mdhmethode
richtet sich nach GroRRe und Form des Geldndes. Hindernisse wie Baume, Zaune und Geb&aude sind zu
berticksichtigen.

Die Mahmethode richtet sich nach Groflze und Form des Gelandes. Hindernisse wie Baume, Zaune
und Gebaude sind zu berlcksichtigen.Es wird empfohlen, dass die Rasenhthe vor dem Méhen
zwischen 50-80 mm (1,97-3,15 Zoll) liegt.Klrzen Sie nicht mehr als 1/3 der Pflanzenhtéhe oder mehr
als 25 mm auf einmal.

Es wird empfohlen, dass die Rasenhthe vor dem M&hen zwischen 50-80 mm (1,97-3,15 Zoll)
liegt.Klrzen Sie nicht mehr als 1/3 der Pflanzenhdhe oder mehr als 25 mm (0,98 Zoll) auf einmal.Wenn
das Gras hoch ist, erhdhen Sie die Schnitth6he und mahen Sie mehrmals, um zu vermeiden, dass
Grasschnitt nicht gut abgefuhrt werden kann und die Mahmuster gleichmallig aussehen.Arbeiten Sie
am besten nachmittags oder abends bei geringerer Luftfeuchtigkeit.

6.2 Schnitttischreinigung

Tragen Sie bei der Reinigung des Schnitttisches immer schwere
Schutzhandschuhe, eine Hose und Arbeitsschuhe.

Befolgen Sie die Betriebsanweisungen und reinigen Sie den Schnitttisch nach
dem Abschalten des Gerats.

Reinigen Sie die Aul3enseite des Rasenmahers grindlich mit einer weichen Blirste
oder einem Tuch. Verwenden Sie zur Reinigung keine Alkohol, Benzin, Aceton
oder andere korrosive/flammbare Losungsmittel. Diese Stoffe kbnnen das
Aussehen und die interne Struktur des Rasenméahers beschadigen.



Chassis und Messerscheibe

Wenn Chassis und Messerscheibe verschmutzt sind, reinigen Sie sie bitte mit einer Blrste oder einem
Wasserschlauch. Verwenden Sie keinen Hochdruckreiniger.Stellen Sie gleichzeitig sicher, dass sich
die Messerscheibe frei dreht und die Messer frei drehen kénnen.

Hinweis: Hochdruckwasser kann durch Dichtungen eindringen und elektronische sowie mechanische
Bauteile beschadigen.

Messerschutzblech

Uberpriifen Sie regelmaRig das Messerschutzblech. Wenn sich Schlamm, Grasschnitt oder andere
Gegenstande darauf ansammeln, entfernen Sie diese mit einer trockenen Birste oder einem Schaber.

Schnitttisch-Grasbehandlung

Wenn Sie vermuten, dass Gras im Schnitttisch stecken geblieben ist, kbnnen Sie die Hebefunktion des
Schnitttisches zur Uberpriifung und Reinigung nutzen.

1. Halten Sie den Rasenmédher eingeschaltet, 6ffnen Sie die mobile App, gehen Sie zu
{Einstellungen}, {Zubehorliste}, {Messerscheibe} und klicken Sie auf die Taste {Blockiert durch Gras?}.

2. Nach erfolgreicher Bluetooth-Verbindung fahrt die Messerscheibe maximal nach auf3en aus.

3. Nach Abschluss des Ausfahrens schalten Sie bitte den Rasenméaher aus und heben das Gehause,
um zu prifen, ob die Messerscheibe blockiert ist.

4. Nach Abschluss der Bearbeitung senken Sie den Rasenmaher, schalten ihn ein — die
Messerscheibe kehrt automatisch in den Ausgangszustand zuriick.

Hinweis: Tragen Sie bei der Reinigung des Schnitttisches immer schwere Schutzhandschuhe, eine
Hose und Arbeitsschuhe.
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Schrauben Sie den gezeigten Schraubenzieher mit einem Innensechskantschliissel heraus, um die
Klinge zu entfernen, und tauschen Sie diese bei Bedarf aus.



6.3 Neigungsreferenz

FL3000 kann zum Mahen an Hangen bis zu 33 Grad verwendet werden.

7. Fehlerbehebung

7.1 Fehler der Mahmfunktion des Schnitttisches und dessen
Behebung

Im Zweifelsfall wenden Sie sich bitte an lhren Handler.

Gras Arbeiten Sie erst, wenn der Rasen trocken ist
feucht

Méahgut Das Gras Erhthen Sie die Schnitthéhe und méahen Sie zweimal
kann ist zu lang

nicht gut

abgefuhr  schnitthéh  Erhéhen Sie die Schnitthdhe

twerden e zy

niedrig

Arbeitsges  Verringern Sie die Betriebsgeschwindigkeit
chwindigke
it zu hoch
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Schneidwe
rk
abgenutzt

Falsche
Walzenein

stellung

Niedriger

Verringern Sie die Betriebsgeschwindigkeit

Erhohen Sie die Schnitthbhe und mahen Sie zweimal

Ersetzen Sie das neue Schneidwerk

Innenraum des Schnitttisches reinigen

Verringern Sie die Betriebsgeschwindigkeit

Schneidwerk scharfen.

Neues Schneidwerk ersetzen

Richten Sie den Schnitttisch gemaf Abschnitt ,Einstellen
der Ebene und Hohe des Schnitttisches“ im Handbuch
aus

Neues Schneidwerk ersetzen

Hohe der Walze einstellen

Auf normalen Reifendruck aufpumpen



Bis zum
Erdreich
mahen

Starke
Vibration

Die
Arbeitsbe
lastung
des
Schnitttis
ches ist
Zu hoch

Die
Schneidkl
inge ist

Reifendruc
k

Schnitthéhe zu
niedrig

Zu hohe
Drehgeschwin
digkeit

Boden uneben

Klinge
verbogen

Gras sammelt
sich im
Schnitttisch an

Die Klinge ist
verbogen oder
unausgewoge
n

Losere
Befestigungss
chraube der
Klinge

Arbeitsgeschw
indigkeit zu
hoch

Gras sammelt
sich an und
wickelt sich
um die Welle
des
Schnitttisches

Das
Schneidwerk
ist nicht scharf

Schneidwerk
abgenutzt

Erhohen Sie die Schnitthdhe

Verringern Sie die Drehgeschwindigkeit

Andern Sie den Mahmodus (Mé&hrichtung usw.)

Neues Schneidwerk ersetzen

Schnitttisch reinigen

Neue Klinge ersetzen oder Klinge auswuchten

Befestigungsschrauben der Klinge festziehen

Verringern Sie die Betriebsgeschwindigkeit

Schnitttisch reinigen

Schneidwerk scharfen

Neues Schneidwerk ersetzen



gezackt
und
graubrau
n

Fehlerme
Idung auf
dem
Bordcom
puter
angezeigt

Der
Rasenma
her lasst
sich nicht

starten

Schnitttisch
nicht eben

Bearbeiten

und warten Sie
entsprechend
der
angezeigten
Fehlermeldung

Kontrollleuchte
des
Hauptschalters
aus

Batteriekabel
nicht
angeschlossen

Sicherungsaut
omat
ausgelost

Schneidwerk ausrichten

Bearbeiten und warten Sie entsprechend der
angezeigten Fehlermeldung

Prifen Sie, ob der Hauptschalter eingeschaltet ist
und die Kontrollleuchte leuchtet

Sicherstellen, dass das Batteriekabel
angeschlossen ist

Prifen Sie, ob der Sicherungsautomat ausgelést hat

7.2 Batteriestorung und Behandlung

Beim Umgang mit Batterien bitte die Batteriehinweise sorgfaltig durchlesen.

Stoérung

Der

Rasenméaher

lasst sich

nicht starten

Stérungs
zustand

Die
Batterie
ist leer

Schlechte
r Kontakt
der
Batteriep
ole

Die
Lebensda
uer der
Batterie
ist
erreicht

Fehlerbehebung oder Losung

Die Batterie vollstandig aufladen

Die Pole reinigen und dann die Schrauben und
Muttern erneut festziehen

Die Batterie ersetzen



Kann nicht

geladen
werden

Die Pole sind

stark
korrodiert

und Uberhitzt

BatterieflUssi

gkeit sinkt
plétzlich

Probleme
mit dem
Kabelbau
m und
dem
Schalter

Die
Lebensda
uer der
Batterie
ist
erreicht

Unzureic
hende
Befestigu
ng der
Pole

Die
Batterie
weist
Risse
und
kleine
Locher
auf

Ladespan
nung zu
hoch

An den Handler zur Wartung Gibergeben

Die Batterie ersetzen

Die Pole reinigen und dann die Schrauben und
Muttern erneut festziehen

Batterie ersetzen

Ladestation (Ladegerat) prufen

7.3 Fehlerbehebung des Kabelbaums des Rasenmahers

Der
Rasen
méaher
lasst
sich
nicht
starten

Motor
funktion

Schlechter
Kontakt der
Kabelbaumans
chlisse
unterhalb des
Hauptschalters

Der
Batteriekabelba
umstecker ist
locker

Probleme mit
dem

Bei lockerem Stecker diesen erneut in den Schalter
stecken; bei lockerem Schaltkabelstift eine Reparatur
durch den Handler durchfihren lassen

Prifen und feststecken

Prifen Sie, ob Stromkabelbaum und
Kommunikationskabelbaum unterbrochen sind und



iert
nicht

Schaltv
orrichtu
ng
funktion
iert
nicht

Stromkabelbau
m oder
Kommunikation
skabelbaum
jedes Motors

Der Stecker
des
Batteriekabelba
ums ist locker

ob die Stecker locker sind. Lassen Sie bei Bedarf
den Handler reparieren.

Prifen Sie den fehlerhaften Schalter gemaf der
Anzeige auf der Bedienoberflache und tuberprifen
Sie anschlieRRend, ob der Schalterstecker abnormal
ist. Lassen Sie ihn im Bedarfsfall vom Handler
reparieren.

Die Anwendung zeigt haufige Geratestdrungen an.
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8. Garantiebedingungen

10:00- 1800
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10:00-14:00

2] [

10:00- 1800

FJDynamic gewabhrleistet, dass dieses Produkt wahrend der Garantiezeit bei normaler Nutzung geman
den Produktinformationen frei von Material- und Verarbeitungsfehlern ist. Veréffentlichte
Produktinformationen umfassen unter anderem Bedienungsanleitungen, Schnellstartanleitungen,
Wartungsunterlagen, technische Daten, Haftungsausschliisse, Benachrichtigungen in der App usw. Die
Garantiezeit variiert je nach Produkt und Bauteil. Bitte beachten Sie die nachfolgende Tabelle.

Komponente

Rasenmahergestell

2 Jahre

Garantie



Batterie 2 Jahre

Ladestation 1 Jahre

Reifen Keine Garantie
Dekor/Aul3enteile Keine Garantie
Schneidklinge Keine Garantie

Reifen, Zier-/AuRenteile und Schneidklingen sind Verschleil3teile und von der
Garantie ausgeschlossen.

Wenn das Produkt wahrend der Garantiezeit nicht normal verwendet werden kann, wenden Sie sich
bitte an die Kundendienstabteilung von FJDynamics zur Anleitung. Legen Sie bei Kontakt mit dem
Kundendienst bitte die Quittung und die Seriennummer vor.

- Die Garantiezeit dieses Produkts beginnt ab dem Lieferdatum.

- Falls Sie keine Rechnung oder anderen giltigen Kaufnachweis vorlegen kénnen, beginnt die
Garantiezeit 90 Tage nach dem auf dem Produkt angegebenen Herstellungsdatum, sofern zwischen
Ihnen und FIDynamics nichts anderes vereinbart wurde.

- Wenn der Benutzer das Produkt zur weiteren Diagnose an das lokale Servicecenter oder die
Fabrik von FJDynamics senden mdchte, muss der Benutzer die Versandung selbst organisieren. Liegt
das Problem innerhalb der Garantiezeit, repariert oder ersetzt FIJDynamics es kostenlos und sendet es
an den Benutzer zurtick. Andernfalls kdnnen von FJDynamics oder dem autorisierten Servicecenter
entsprechende Kosten berechnet werden.

9. Wichtige Informationen

Amerikanische Federal Communications Commission (FCC)
FCC-Erklarung

Dieses Geréat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei
Bedingungen:(1) Dieses Gerét darf keine schadlichen Stérungen verursachen, und(2) dieses Geréat
muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren, einschlief3lich solcher, die einen unerwinschten
Betrieb verursachen kdnnten.



